CENTROPEN, A.S.

SOUBOR VYSVETLENI ZADAVACI DOKUMENTACE C. 1

pro zadani nadlimitni verejné zakazky
na dodavky zadavané v otevieném rizeni dle § 56 zakona
C. 134/2016 Sb., o0 zadavani verejnych zakazek, ve znéni
pozdéjsSich predpisti (dale jen ,zakon)

s nazvem

Zavedeni cirkularniho reseni do
spolecnosti CENTROPEN, a.s.




Zadavatel poskytuje toto nasledujici vysvétleni zadavaci dokumentace vztahujici se k vySe
uvedené zakazce.

s v s

Znéni Zddosti vysvétleni zaddvaci dokumentace ¢. 1:

cast: 2 ks nového a nepouzitého vstiikovaciho lisu - 2 000 kN
1. polozky:

davkovani, vstrikovani, otevirani a

Servoelektrické pohony hlavnich pohybovych os: zaviréni formy

Hydraulické pohony pro pohyb trysky a vyhazovace | ano

Hydraulicky agregat integrovany do ramu stroje a

. Cl o . ano
ovladany rizenim stroje

Vysvétleni: Servoelektrické vstrikovaci stroje vyrabime a dodavame splné elektrickym
pohonem vsech potirebnych pohybt stroje. Tzn. elektrické jsou i pohony pro pohyb trysky a
vyhazovace. Neni tak nutné do stroje integrovat dodate¢ny hydraulicky agregat. Jedna se
energeticky uspornéjsi reSeni.

Dotaz: Souhlasi zadavatel s dodanim plné elektrického stroje, tzn. i elektrickym pohonem
pro pohyb trysky a vyhazovace, a tudiZ i bez nutnosti instalace hydraulického agregatu
integrovaného do ramu stroje?

2. polozka:

Rozhrani pro robota EM 67 ano

Vysvétleni: Rozhrani pro robota dle Euromap 67 je vhodné pro instalaci libovolného robota na
stroj bez moznosti integrace do rizeni stroje a pouze se samostatnym ovlada¢em. V pripadé
dodani robota nasi znacky na nas stroj lze robot integrovat do fizeni stroje a ovladani robota je
tak mozné také primo z rizeni stroje.

Dotaz: Souhlasi zadavatel s nabidnutim rozhrani pro robot, které umoznuje integraci
Fizeni robota do rizeni stroje, misto pozadovaného rozhrani Euromap 67?

Znéni vysvétleni zaddvaci dokumentace ¢. 1:

1) Zadavatel konstatuje, Ze souhlasi s dodanim plné elektrického stroje, tzn. i elektrickym
pohonem pro pohyb trysky a vyhazovace, a tudiZ i bez nutnosti instalace hydraulického agregatu
integrovaného do ramu stroje.

2) Zadavatel konstatuje, Ze souhlasi s nabidnutim rozhrani pro robot, které umoziuje integraci
fizeni robota do fizeni stroje, misto pozadovaného rozhrani Euromap 67.

Zadavatel v souvislosti s vySe uvedenymi odpovéd'mi jako prilohu €. 1 tohoto souboru vysvétleni
zadavaci dokumentace ¢. 1 predkladad upravenou prilohu: Priloha ¢. 2a Specifikace predmétu
plnéni - ¢dst 1. Zmény v dokumentu Specifikace predmeétu plnéni - ¢ast 3 jsou zvyraznéné
zelenou barvou. Dodavatelé pouZiji tento dokument pro zpracovani svych nabidek.




Znéni vysvétleni zaddvaci dokumentace ¢. 2:

Zadavatel se v ramci zpétné kontroly stanovenych zadavacich podminek rozhodl pro komplexni
upravu specifikace predmétu plnéni pro Cast 3, a v této souvislosti jako prilohu ¢. 2 tohoto
souboru vysvétleni zadavaci dokumentace ¢. 1 poskytuje upravenou prilohu: Priloha ¢ 2c
Specifikace predmétu plnéni - ¢dst 3. Dodavatelé pouZiji tento dokument pro zpracovani svych
nabidek.

Informace o prodlouZeni lhiity pro poddni nabidek

Zadavatel prodluzuje lhilitu pro podani nabidek do 20. 3. 2023, do 10:00 hod. Zptlisob podani
nabidek zlistava nezménén.

V Brné, dne 15. 2. 2023

Digitalné

podepsal Ing.
Ing° ‘Jan Jan Seveik
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