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DatumPopis stran

F06_001 - Drivecontrol_1

XStrana

=RPD1/1 XTitulní list 15.03.2021

=RPD1/1a Obsah : =RPD1/1 - =RPD1D/3G3 19.04.2021

=RPD1/2 TECHNICKÝ POPIS 12.04.2021

=RPD1/3 VSTUP 13.04.2021

=RPD1/4 Napájecí zdroj 19.04.2021

=RPD1/5 VÝSTUPY 13.04.2021

=RPD1/6 FREKVENČNÍ MĚNIČ - SILOVÁ ČÁST 12.04.2021

=RPD1/7 FREKVENČNÍ MĚNIČ - SIGNÁLOVÁ ČÁST 19.04.2021

=RPD1/8 BRZDY 12.04.2021

=RPD1/9 DI,DO 12.04.2021

=RPD1/10 VRATA 19.04.2021

=RPD1/11 SENZORY, SNÍMAČE 19.04.2021

=RPD1/12 OPTICKÉ LIŠTY 12.04.2021

=RPD1/13 SENZORY POLOHY 12.04.2021

=RPD1/14 NOUZOVÉ STOP 19.04.2021

=RPD1/15 LASERY OBVOD PLOŠINY DOLŮ 12.04.2021

=RPD1/16 PC 12.04.2021

=RPD1/17 PLC 12.04.2021

=RPD1/20 XPANEL ROZVÁDĚČE 19.04.2021

=RPD1/21 XDVEŘE 19.04.2021

=RPD1/22 XSVORKY 19.04.2021

=RPD1E/3E VSTUP- DOBÍJENÍ ELEKTROMOBIL 13.04.2021

=RPD1D/3G VSTUP 63A- DIESELAGREGÁT 23.03.2021

=RPD1D/3G1 NOUZOVÝ POHON 24.03.2021

=RPD1D/3G2 FREKVENČNÍ MĚNIČ NOUZOVÝ POHON SIGNÁLOVÁ ČÁST 22.03.2021

=RPD1D/3G3 DI,DO 25.03.2021
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Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20257-8-01-VY-001Ing. Jiří Pilný

TYP:
KRYTÍ IP (UZAVŘENÝ/OTEVŘENÝ):
ROZMĚRY (š/v/hl) (mm):
ZÁVĚSY:
NÁTĚR:
OBSLUHA:
KABELOVÉ PŘÍVODY / VÝVODY:
BOČNICE:
UMÍSTĚNÍ BOČNIC:
MONTÁŽNÍ PANEL:

VLEVO
RAL 7032

P 55 08 20 040
IP 55 / IP 20- VENKOVNÍ PROVEDENÍ(STŘÍŠKA)
800x2000x400

SPODEM

ANO

OSOBA ZNALÁ DLE EN 50110-1 ed.3

AUTOMATICKÝM ODPOJENÍM OD ZDROJE V SÍTÍCH TN

30kW
63A
-
400 V
500 V
10 kA
+5...+35° C

TN-S, 3+N+PE 400/230V, 50Hz
24V DC - PELV

PRŮŘEZ

PROUDOVÝ CHRÁNIČ
ELEKTRICKÝM ODDĚLENÍM OBVODŮ

DIM
DIM
DIM
ø 0,75 mm²
ø 0,75 mm²
ø 0,75 mm²
ø 0,75 mm²
ø 0,75 mm²
ø 1,5 mm²

N
PE
OVLÁDÁNÍ 24V DC

FÁZE AC

OVLÁDÁNÍ 24V DC L+
OVLÁDÁNÍ 24V DC L-
MĚŘENÉ SIGNÁLY
VNĚJŠÍ NAPÁJENÍ
BRZDY DC

ČERNÁ
SVĚTLE MODRÁ

ŠEDÁ (FIALOVÁ)
ČERVENÁ
TMAVĚ MODRÁ
BÍLÁ
ORANŽOVÁ
DC+ ČERVENÁ, DC- TMAVÁ MODRÁ

ZELENÁ / ŽLUTÁ

NAPĚŤOVÁ SÍŤ:
OVLÁDACÍ NAPĚTÍ:
OCHRANA PŘED NEB. DOTYKEM NEŽIVÝCH ČÁSTÍ:
ZVÝŠENÁ OCHRANA:

INSTALOVANÝ VÝKON:
INSTALOVANÝ PROUD:
HLAVNÍ VYPÍNAČ:
STANOVENÉ PRACOVNÍ NAPĚTÍ:
STANOVENÉ IZOLAČNÍ NAPĚTÍ:
ZKRATOVÝ PROUD:
TEPLOTA PROSTŘEDÍ:

TYP:
KRYTÍ IP (UZAVŘENÝ/OTEVŘENÝ):
ROZMĚRY (š/v/hl) (mm):
ZÁVĚSY:

OBSLUHA:
KABELOVÉ PŘÍVODY / VÝVODY:
BOČNICE:
UMÍSTĚNÍ BOČNIC:
MONTÁŽNÍ PANEL:

NÁTĚR ROZVADĚČE:

24V DC - PELV
AUTOMATICKÝM ODPOJENÍM OD ZDROJE V SÍTÍCH TN

BÍLÁ
MODRÁ
ORANŽOVÁ
HNĚDÁ
ZELENÁ
ČERVENÁ
ŠEDÁ
ČERNÁ
FIALOVÁ

BARVA VODIČŮ:

SVĚTLE MODRÁ
TMAVĚ MODRÁ
ZELENÁ / ŽLUTÁ

DB
LB
VI
BK
GY
RD
GN
BN
OG
BU
WH

GNYE

3.2

24
.1

22.3

48 mm

36
 m

m

48
 m

m

36 mm
Det.1

Det.2- VRTAT VE VÝROBĚ!!

3,2

24
,1

22,3

ø 4 mm

ø 
4 

m
m

ø 16 mm

800

20
00

40 mm20 mm

15
0

15
0

Det.1
Det.2

ZAPNUTO

E1

NOUZOVÉ VYPNUTÍ

SB1

0

1FAH1

HLAVNÍ VYPÍNAČ

PORUCHA

125 mm
12

5 
m

m

E2
VRATA

S3 S5
NOUZOVÉ

S1

VRATA

S4 S6

RESET

OVLÁDÁNÍ

NAHORU

DOLŮ

PLOŠINY
NAHORU

PLOŠINY
DOLŮ

S2

150 50 50

10
0 VLEVO, VPRAVO

ANO

10
00

10
0

10
0

NOUZOVÉ
OVLÁDÁNÍ

Výšku ovladače určit při výrobě!!

-RPD1
S 55 08 20 040

-RPD1

Bo
čn

ice
 2

00
0x

40
0

Bo
čn

ice
 2

00
0x

40
0

Montážní panel 800x2000

V1V1

-MŘÍŽKA
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Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

N

N

1

2

3

4

5

6

-FI1
FRCMM-63/4/03-U

63A
300mA

HLAVNÍ PŘÍVOD
OCHRANNÉ POSPOJOVÁNÍ

L1 L2
-KB1

/3.5
/10

Napěťové relé

HLÍDÁNÍ PŘÍTOMNOSTI FÁZÍ V SÍTI

70.62.8.400.0000

L3

-GU2
NDR-72-12

75 W
12V

PE NL

-V -V +V +V

2x KAMERA

-XS L1
A2C 16

L2 L3

10
BK

-XPEPE

PE
 1

5

-XN N1

N 
15

-F
2

N

A3C 16 BL

10
GNYE

10
BU

FV1

OVR T1-T2 3N 12.5-275s P QS

10
BK

10
BK

10
BK

10
BK

10
BK

10
GNYE

10
BU

1

2

3

4

5

6

-FAH1
Icu = 25kA @ 240/415V a.c.

HLAVNÍ VYPÍNAČ POHONY
S804C-B63

S800-SOR 110-250V
S800-AUX kpl.

63A
S800-RD

S800-RHE-H
S800-RHE-S

C1

C2

/3
.4

12

11

14 22

21

24

13

14-SB1
/14.4
/14.5

NOUZOVÉ VYPNUTÍ
M22-PV
M22-A

M22-CK20
M22-XBK1

-FU1
RSP 4-LED/230V

5x20 - F 2A

-EQ1 Ekvipotenciální svorkovnice
EPS 1

PE

UK 50/3 PE

1

2
-FA1

S203M-C2
REFERENCE SÍTĚ

C1

C2
-FAH1

12
1114

22 21
24

10
BK

10
BK

10
BK

10
BK

10
BK

10
BK

10
BU

10
BU

10
BK

10
BK

10
BK

10
BU

X1 L1UK
 5

0/
2 

A

L2UK
 5

0/
2 

A

L3UK
 5

0/
2 

A

10
BK

10
BK

10
BK

12

11

14

+-KB1
/3.5

Napěťové relé

+inst WL-RPD1

22

M32x1,5

CYKY-J 5x16 1 2 3 4 GNYE

1x16
H07V-K 16 GNYE

-WL-EQ1

8,1mm

M20x1,5

GNYE

1,5
BK

DVEŘE ROZVADĚČ

1,5
BK

-FU14
RSP 4-LED/24-48V
5x20 - F 2A

-XC1 0V
A2C 1.5

24
V

24
V

1

2
-FA19

S201M-D6

0V

L1 / 4.0

L2 / 4.0

L3 / 4.0

L1 L2 L3 N PE

N1

PE

PE N1

PE
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Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

-GU1

24V/10A

DRA240-24

TUV EN 61558-2-16

PE NL

-V -V +V +V

%

X1

-UPS1
1400VA / 700W

BX1400UI
L PE N

L PE N

1

2
-BT1
0-60°C

KTS 011 NO

L1 N

PE

VENTILÁTOR
PTF1500 1~

M

-XV L
A2C 2.5

N
A2C 2.5 BL

-XV PE
A2C 2.5 PE

x1

x2
-E1

HLAVNÍ VYPÍNAČ
ZAPNUTO

M22-L-G

x1

x2

-TP1
150W

Topení
HG 140

1
L

2
N

-BT2
5°C

FTO 011

3

L

2
-HG1

35-95% RV
RV nast-65% 

MFR 012
VLHKOMĚR

XT PE
A2C 2.5 PE

1

2
-FA3
Topení

S201M-C6
S2C-H6R

12

11

14

/4
.7

1

2
-FA2

JISTIČ VENTILÁTORU
S201M-C2

S2C-H6R

12

11

14
/4

.6

1,5
BK

1,5
BK

1,5
BK

1

2
-BT3

50°C
FTS 011 NO

12

11

14

-FA2
/4.0

JISTIČ VENTILÁTORU

12

11

14

-FA3
/4.1

Topení

-1DI

JISTIČ TOPENÍ

EL1008
/17.2

2
I3

-1DI

JISTIČ VENTILÁTOR

EL1008
/17.2

5
I2

-1DI

THERMOSTAT 50°C

EL1008
/17.2

1
I1

-XT 1
A2C 2.5

N
A2C 2.5 BL

1

2
-FA4

S201M-D10

1

2
-FA5

S201M-D6

-XUPS2

1
A2

C 
2.

5

N
A2

C 
2.

5 
BL

L-ZUPS1
M1174

N 2

1 2 3

-X2
L PE N

PE
A2

C 
2.

5 
PE

-XUPS1 L
A2C 2.5

PE
A2C 2.5 PE

N A2C 2.5 BL

Kabel IEC 3x1,5-2m

A1

A2
-KA-UPS

UPS-OK

CR-S230VADC1CRZ

12 11
14

/4.9

cable

22

21

24
PŘÍTOMNOST FÁZÍ

DETEKCE SÍTĚ

12

11

14-KA-UPS
/4.3

UPS-OK

DVEŘE ROZVADĚČ

DVEŘE ROZVADĚČ

A1

A2
-KT1

RCI42424FG
SRC CLIP HM

RIM 2 6/24VDC GN
SRC 2CO Z

VLHKOST

12
1114 /4.1

22
2124 /4.1

12

11

14

-KT1
/4.5

VLHKOST

22

21

24

-KT1
/4.5

VLHKOST

-3DI

UPS OK

EL1008
/17.2

3
I5

-1DI

PŘÍTOMNOST FÁZÍ DETEKCE SÍTĚ

EL1008
/17.2

4
I7

1 2 3

0VDCXU
AAP11 1.5 LI BL

L1 / 3.9

L2 / 3.9

L3 / 3.9

L1 / 5.0

L2 / 5.0

L3 / 5.0

24V / 5.0

M / 5.0

N1

PE

PE

N1

PE

PE N1



List
Strana

Zprac.

4

Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1VÝSTUPY

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

6

4

20.04.2021

5

2

=

Název

5

6 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

VELKOPLOŠNÝ LED DISPLAY

ETHERNET
230VAC

VPŘED
VZAD
STOP
VYSTUPTE
VRATA
ZABRZDIT

SEMAFOR +nformační tabule parkovacích systémů PLATEBNÍ TERMINÁL

+24VDC 0VDC S:1

ETN

PE +24VDC 0VDC PE

1

2
-FA10

TERMINÁL
S201M-B10

1

2
-FA15

OSVĚTLENÍ
 VENKOVNÍ

S201M-B10

1

2
-FA16

REZERVA
S201M-B6

1

2
-FA17

REZERVA
S201M-B10

1

2
-FA18

REZERVA
S201M-B16

L1 N PE

-FU4
RSP 4-LED/24-48V

5x20 - F 2A

INFO TABULE 1

-2DO

EL2008
/17.3

O1
1

1 2 3 4 5

INFO TABULE 2

-2DO

EL2008
/17.4

O2
5

INFO TABULE 3

-2DO

EL2008
/17.3

O3
2

INFO TABULE 4

-2DO

EL2008
/17.4

O4
6

INFO TABULE 5

-2DO

EL2008
/17.3

O5
3

+inst

-XA1 1
A2C 2.5

2 3 4PE
A2C 2.5 PE

-XA2 1
A2C 2.5

PE
A2C 2.5 PE

2 3 4 5 6 7 -XA3 1
A2C 2.5

12

11

-KA7
/9.7

OSVĚTLENÍ
 VNITŘNÍ

12

11

-KA8
/9.8

OSVĚTLENÍ
 VENKOVNÍ

-XA4 1
A2C 2.5

2
A2C 2.5

3
A2C 2.5

4
A2C 2.5

5
A2C 2.5

6
A2C 2.5

-HE1
ZT1420

2xPROFI PLUS 54W

-HE2

OSVĚTLENÍ VNITŘNÍ OSVĚTLENÍ VNĚJŠÍ

12G1,5
JZ-500 HMH

-WS-S1

12,2mm

M25x1,5

1 2 3 4GNYE

12G1,5
JZ-500 HMH

-WS-IT1

12,2mm

M25x1,5

1 2 GNYE 3 4 5 6 7

1,5
BK

1,5
BK

1,5
BK

1,5
BK

2,5
BK

7G1,5
JZ-500 HMH

-WS-PT1

9,2mm

M20x1,5

1 2 GNYE

3G1,5
JZ-500 HMH

-WS-HE1

6,8mm

M16x1,5

1

3G1,5
JZ-500 HMH

-WS-HE2

6,8mm

M16x1,5

2 GNYE 1 GNYE2

SEMAFOR 1

-3DO

EL2008
/17.4

O1
1

SEMAFOR 2

-3DO

EL2008
/17.4

O2
5

SEMAFOR 3

-3DO

EL2008
/17.4

O3
2

SEMAFOR 4

-3DO

EL2008
/17.4

O4
6

SEMAFOR 5

-3DO

EL2008
/17.4

O5
3

SEMAFOR 6

-3DO

EL2008
/17.4

O6
7

5 6 7 8

2 3 4 5 6 7 8

PLATEBNÍ TERMINÁL BEZ NABÍJENÍ

-3DI

EL1008
/17.3

I6
7

1 2

PLATEBNÍ TERMINÁL S NABÍJENÍM

-3DI

EL1008
/17.2

I7
4

43HELUKAT 200IND SF/UTP
4x2xAWG 26/7 PUR

-PT1-ETN

5,8mm

M16x1,5

L PEN

231

UPS1

Kabel IEC 3x1,5-2m cable

-X4

PE

A2C 2.5 PE

N

A2C 2.5 BL

1

2
-FA9

S201M-C2

1

2
-FA8

S201M-C2

L1 / 4.9

L2 / 4.9

L3 / 4.9

L1 / 6.0

L2 / 6.0

L3 / 6.0

24V / 4.9

M / 4.9

24V / 6.0

M / 6.0

ETN_TERMINÁL
16.0

PE PE

PEN1
N1 PE N1 PE N1 PE N1 PE N1 PE
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Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

230/400V

400/690V D

Y

MOTOR:
-BR1

175U3461
Brzdový odpor
 19Ω, 2800W

1 2 3 4

Input

VLT

Output

AutomationDrive FC 302

-FM1
/7.5
/7.5
/7.7

/13.1
22kW, 3x 380-500 VAC

VLT_FC-302P22KT5E20H1B
MCA 124 coated

LCP102
MCB 102 coated

22kW

L1

91

L2

92

L3

93

PE

95

U

96
V

97

W

98

PE

99

PE

99

R+

82

R-

81SH
IE

LD

SH
IE

LD

SH
IE

LD

DOPŘESNIT TYP, PROUD!!

+inst

POHON 

U1 V1 W1 PE

M1
22kW/400V 3

M

1

2
-KM1

/6.6
HLAVNÍ STYKAČ

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

FA11
S203M-B50

S2C-H6R
Fr. měnič

12

11

14

/6
.7

10
BK

SH

6
GNYE

2

11

12
TK1

3G1,5
H07RN-F
+-WSR1

10,7mm

M25x1,5

3+-XT1 1
A2C 2.5

4G10,0
JZ-600 HMH-C 

-WL-M1

21,5mm

M32x1,5

3G1,5
JZ-500 HMH

-WS-TK1

6,8mm

M16x1,5

21

4G6
JZ-600 HMH-C 

-WLR1

17,3mm

M25x1,5

1 2GNYE1 2 3 GNYE SH

1,5
BK1 2

FA12
Jistič brzdy

S201M-C2
S2C-H6R

12

11

14

/6
.8

A1

A2
-KM1

AF52-30-00-11
HLAVNÍ STYKAČ

CA4-22EK

1 2 /6.3
3 4 /6.3
5 6 /6.3

1413 /6.1
2221 /9.6
3231
4443

22

21

24
-KA4

/9.5
HLAVNÍ STYKAČ

1 2

12

11

14
-FA11

/6.3
Fr. měnič

12

11

14
-FA12

/6.1
Jistič brzdy

1 2

PE

-MV1
230V,36W/0,3A

VENTILÁTOR
UF15PE23

M
1~

-2DI

JISTIČ FR. MĚNIČ FA1

EL1008
/17.2

1
I1

-2DI

JISTIČ BRZDY FA2

EL1008
/17.2

5
I2

1

2

FA13
S201M-B6

VENTILÁTOR MOTOR

10
BK

10
BK

3G1,5
JZ-500 HMH

-WL-MV1

6,8mm

M16x1,5

1 2 GNYE

1,5
BK

+-XMV1 1
A2C 1.5

13

14
-KM1

/6.6
HLAVNÍ STYKAČ

R1 / 7.0

TK1 / 7.0

24V / 7.0

M / 7.0

L1 / 5.9

L2 / 5.9

L3 / 5.9

FA12/8.0

L1 / 10.0

24V / 5.9

M / 5.9

PE

N1 PE
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Zprac.
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1FREKVENČNÍ MĚNIČ - SIGNÁLOVÁ ČÁST

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

8

4

20.04.2021

7

2

=

Název

5

8 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

US
B

PC
 c

om
m

iss
io

ni
ng

ON S2
01

1
2

ON : I = 0/4 - 20 mA
OFF: U = 0/-10 - +10 V

R0
1

R0
2

ON S2
02

1
2

ON : I = 0/4 - 20 mA
OFF: U = 0/-10 - +10 V

DISPLAY
15

69

+24V OUT12
+24V OUT13
DIN118
DIN219

+10V OUT50

A IN153

A IN254

COM A IN55

NO 02
NC 03

CO 01

NO 05
NC 06

CO 04
SAFE STOP37
COM D IN20

D IN/OUT 127
D IN/OUT 229
DIN332

COM A OUT39

A OUT42

DIN433

-FM1
/6.2

LCP

MCA 124

-FM1
/6.2

EtherCat IN

EtherCat OUT

LCP 102

-FM1
/6.2 LCP

-1ETC
/17.8

X1

RUČNÍ OVLÁDÁNÍ

 XK DO XZMC 
PŘEPOJIT KONEKTOR

RUČNÍ OVLÁDÁNÍ

 XK DO XZMC 
PŘEPOJIT KONEKTOR

2 m
Patch cord S/FTP CAT5e, žlutý

-WETC2

cable

A1

A2
-KA1

RCI42424FG
SRC CLIP HM

RIM 2 6/24VDC GN
SRC 2CO Z

BRZDY

12
1114 /8.0

22
2124 /9.3

FREKVENČNÍ MENIČ ENABLE

-1DO

EL2008
/17.3

O1
1

TEST BRZDY DYN.

-1DO

EL2008
/17.3

O2
5

-3DI

FM OK

EL1008
/17.2

2
I3

5

6
-KA5A

/9.6
SAFESTOP

DVEŘE ROZVADĚČ

3

4-S5
PLOŠINY
NAHORU

NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ
M22-D-S
M22-XST

3

4-S6
PLOŠINY

DOLŮ
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

M22-D-S
M22-XST

7

8
-KAB1

/9.6
BRZDY

3-XK

3XZ 3-XZMC

5

6
-KA5B

/9.6
SAFESTOP

2-XZ

1XZ 1-XZMC

2-XZMC

2-XK

1XK

5

6
-KAN1

/14.9
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

9

10
-KAN1

/14.9
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

11

12
-KAN1

/14.9
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

24V / 6.9

M / 6.9

24V / 8.0

M / 9.0

R1/6.9

TK1/6.9
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1BRZDY

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

9

4

20.04.2021

8

2

=

Název

5

9 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

US1
SBR-1

5x20 - F 3,15A

La

11

Lb

12

N

13

FB

31

+24V IN

32

+24V OUT

33

OUT+

21

OUT-

23

SW2

43

SW1

41

US2
SBR-1

5x20 - F 3,15A

La

11

Lb

12

N

13

FB

31

+24V IN

32

+24V OUT

33

OUT+

21

OUT-

23

SW2

43

SW1

41

RUČNÍ OVLÁDÁNÍ

 XK DO XZMC 
PŘEPOJIT KONEKTOR

RUČNÍ OVLÁDÁNÍ

 XK DO XZMC 
PŘEPOJIT KONEKTOR

x1

x2
Y1

x1

x2
Y2

2 -XY 3 4

JZ-500 HMH
-WL-Y1

6,4mm

M16x1,5

2x1,5

-XY 1

A2C 1.5

1,5
BK

1 2

+inst

JZ-500 HMH
-WL-Y2

6,4mm

M16x1,5

2x1,5 21

12

11

14
-KA1

/7.9
BRZDY

12

11

14
-KA6

/9.2
TEST BRZDY STAT.

13

14
-KA2

/9.3
BRZDA Y1

33

34
-KA2

/9.3
BRZDA Y1

43

44
-KA2

/9.3
BRZDA Y1

13

14
KA3

/9.4
BRZDA Y2

33

34
KA3

/9.4
BRZDA Y2

43

44
KA3

/9.4
BRZDA Y2

+POHON

12

11

14

YK1

-XK1 1

A2C 1.5

2 3 4

12

11

14

YK2

JZ-500 HMH
-WS-YK

7,5mm

M16x1,5

7G0,75 2 41 3

-2DI

BRZDA Y1 USMĚRŇOVAČ

EL1008
/17.2

2
I3

-2DI

BRZDA Y2 USMĚRŇOVAČ

EL1008
/17.2

6
I4

-2DI

BRZDY KONTAKT

EL1008
/17.2

3
I5

4-XZ
4-XZMC

4-XK

5-XZ
5-XZMC

5-XK

7-XZMC

6-XK
6-XZ

6-XZMC

7-XZ
7-XK

FA12/6.1

24V / 7.9 24V / 9.0

N N
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1DI,DO

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

10

4

20.04.2021

9

2

=

Název

5

10 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

Et
he

rC
AT

-1CPU
/17.0

5
0V

1
24V

BECKHOFF CX8190

2
+

6
+

3
-

7
-

4
PE

8
PE

RUČNÍ OVLÁDÁNÍ

 XK DO XZMC 
PŘEPOJIT KONEKTOR

A1

A2
-KA4

RCI42424FG
SRC CLIP HM

RIM 2 6/24VDC GN
SRC 2CO Z

HLAVNÍ STYKAČ

12
1114 /9.6

22
2124 /6.6

A1 A2

12
1114

22
2124

O1+
1°

SAFESTOP

-1SDO
/17.6

EL2904

O2+
5°

BRZDA Y1

-1SDO
/17.6

EL2904

O4+
7°

HLAVNÍ STYKAČ

-1SDO
/17.6

EL2904

O1-
2°

O2-
6°

O4-
8°

A1

A2
-KA2

NFZ31E-21
BRZDA Y1

1413 /8.1
2221 /9.4
3433 /8.1
4443 /8.1

22

21

-KA1
/7.9

BRZDY

21

22
-KA2

/9.3
BRZDA Y1

12

11

-KA4
/9.5

HLAVNÍ STYKAČ

21

22

-KM1
/6.6

HLAVNÍ STYKAČ

A1

A2
-KA6

RCI42424FG
SRC CLIP HM

RIM 2 6/24VDC GN
SRC 2CO Z

TEST BRZDY STAT.

12
1114 /8.4

22
2124 /9.2

A1

A2
-KA3

NFZ31E-21
BRZDA Y2

1413 /8.4
2221 /9.5
3433 /8.4
4443 /8.4

21

22
-KA3

/9.4
BRZDA Y2

22

21

-KA6
/9.2

TEST BRZDY STAT.

1,5
RD

1,5
DB

O3+
3°

BRZDA Y2

-1SDO
/17.6

EL2904

O3-
4°

-FU13
RSP 4-LED/24-48V

5x20 - F 4A

TEST BRZDY STAT.

-1DO

EL2008
/17.3

O3
2

-2DI

TEST BRZDY STAT.EDM

EL1008
/17.2

7
I6

-2DI

BRZDA MĚNIČ EDM

EL1008
/17.2

4
I7

-2DI

BRZDA Y1 EDM

EL1008
/17.2

8
I8

-3DI

BRZDA Y2 EDM

EL1008
/17.2

1
I1

-3DI

HLAVNÍ STYKAČ EDM

EL1008
/17.3

5
I2

1

2
-KA5A

SF1V-4-07L
RF1V-3A1BL-D24

SAFESTOP

43 /9.7
65 /7.4
87
109

3

4
-KA5A

/9.6
SAFESTOP

OSVĚTLENÍ VNITŘNÍ

-2DO

EL2008
/17.3

O7
4

OSVĚTLENÍ VNĚJŠÍ

-2DO

EL2008
/17.4

O8
8

A1

A2
-KA7

RCI42424FG
SRC CLIP HM

RIM 2 6/24VDC GN
SRC 2CO Z

OSVĚTLENÍ
 VNITŘNÍ

12
1114 /5.6

22
2124 /11.5

A1

A2
-KA8

RCI42424FG
SRC CLIP HM

RIM 2 6/24VDC GN
SRC 2CO Z

OSVĚTLENÍ
 VENKOVNÍ

12
1114 /5.7

22
2124

0
X000

0
X001

1

2
-KAB1

RF1V-2A2BL-D24
SF1V-4-07L

BRZDY

43 /9.7
65
87 /7.8
109

BRZDY

-2SDO
/17.7

EL2904

O1+
1°

O1-
2°

3

4
-KAB1

/9.6
BRZDY

-3DI

BRZDY EDM

EL1008
/17.3

8
I8

1

2
-KA5B

SAFESTOP

43 /9.7
65 /7.4
87
109

3

4
-KA5B

/9.6
SAFESTOP

-3DI

SAFESTOP EDM

EL1008
/17.3

6
I4

9-XK

9-XZMC9-XZ

-4DI

NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ KONEKTOR

EL1008
/17.3

1
I1

3

4
-KAN1

/14.9
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

-4DI

NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ PŘEPÍNAČ

EL1008
/17.3

5
I2

24V / 8.9

24V / 9.9

M / 7.9

24V / 9.0

M / 10.0

ETN_PLC
16.0

PE
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1VRATA

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

11

4

20.04.2021

10

2

=

Název

5

11 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

VRATA NAHORU VRATA DOLŮ VRATA DVEŘE
OTEVŘENO

+inst

1

2
-FA7
VRATA

S201M-B16

VRATA

1 2

PE
1~
M

L N PE

L N PE

VRATA NAHORU

-1DO

EL2008
/17.3

O6
7

VRATA DOLŮ

EL2008
/17.3

O7
4

A1

A2
KAV1

RCI42424FG
SRC 2CO Z

VRATA NAHORU

12
1114 /10.1

22
2124

A1

A2
KAV2

RCI42424FG
SRC 2CO Z

VRATA DOLŮ

12
1114 /10.1

22
2124

1 2 3 4

12

11
KAV1

/10.2
VRATA NAHORU

12

11
KAV2

/10.3
VRATA DOLŮ

+V1-B1

VRATA NAHOŘE 1 VRATA NAHOŘE 2

+V1-B2

VRATA DOLE 1 VRATA DOLE 2

VRATA NAHOŘE 1

-2SDI
/17.5

EL1904

I1+
1

I1-
2

VRATA NAHOŘE 2

-2SDI
/17.5

EL1904

I2+
5

I2-
6

VRATA DOLE 1

-2SDI
/17.5

EL1904

I3+
3

I3-
4

VRATA DOLE 2

-2SDI
/17.5

EL1904

I4+
7

I4-
8

+-FUV1
RSP 4-LED/24-48V

5x20 - F 2A

SVĚTELNÁ + AKUSTICKÁ SIGNALIZACE
VRATA

-1DO

EL2008
/17.3

O8
8

A1

A2
KAV5

RCI42424FG
SRC 2CO Z

SVĚTELNÁ + AKUSTICKÁ
 SIGNALIZACE VRATA

12
1114 /10.8

22
2124

x1

x2

+V1-H1

SVĚTELNÁ + AKUSTICKÁ SIGNALIZACE VRATA

x1

x2

1 2

12

11

KAV5
/10.7

SVĚTELNÁ + AKUSTICKÁ
 SIGNALIZACE VRATA

XV1 1
A2C 2.5

XV2 1
A2C 1.5

2 3 4 XV3 1
A2C 1.5

2 3 4 5 6 7 8 XV4 1
A2C 1.5

2

1,5
BK

3

4-S3
VRATA

NAHORU
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

M22-D-S
M22-XST

DVEŘE ROZVADĚČ

3

4-S4
VRATA
DOLŮ

NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ
M22-D-S
M22-XST

7

8
-KAN1

/14.9
NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

3G2,5
JZ-500 HMH

-V1-WL1

8,3mm

M20x1,5

1 GNYE2

7G0,75
JZ-500 HMH

-V1-WS1

7,5mm

M20x1,5

5G0,75
JZ-500 HMH

-V1-WSB1

6,9mm

M20x1,5

2 41 3

5G0,75
JZ-500 HMH

-V1-WSB2

6,9mm

M20x1,5

2 41 3

3G0,75
JZ-500 HMH

-V1-WSH1

5,6mm

M16x1,5

1 2

PE

GNYE

VRATA DVEŘE OTEVŘENO

-1DI

EL1008
/17.2

I8
8

5 6

5 61 2 3 4

24V / 10.9

M / 9.9

24V / 10.0

M / 11.0

L1 / 6.9 L1 / 11.0

PEN1

PE
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1SENZORY, SNÍMAČE

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

12

4

19.04.2021

11

2

=

Název

5

12 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

PIR

L/A1 N/A2
-CP1

FINDER
18.61.8.230.0300

Čidlo pohybu

14

13
-CP1 L N L1 N1

-SP1
FINDER

10.32.8.230.0000

Soumrakový spínač

M121
4

2
3

-OS1
Mb=0,2...10m

Optický senzor měření vzdálenosti auta

O1D100

18...30 VDC

1
L+

3
L-

5

5
IN

4
Out 1/
IO-Link

2
Out 2/
4-20mA

8
S

-1AI
/17.7

1
I1

PIW0

BECKHOFF EL3051

4
S

2
+

3
-

6
+

7
-

PIR

L/A1 N/A2
-CP2

FINDER
18.61.8.230.0300

Čidlo pohybu

14

13
-CP1

A1

A2
-KASP1

Soumrak spínač
CR-S230VADC1CRZ

12 11
14

/11.4

12

11
-KASP1

/11.4
Soumrak spínač

-1DI

ČIDLO POHYBU

EL1008
/17.2

6
I4

-1DI

SOUMRAK

EL1008
/17.2

3
I5

-1DI

VZDÁLENOST AUTA

EL1008
/17.2

7
I6

-XA5 1
A2C 2.5

2 3 4 5 6 -XA6 1
A2C 2.5

2 3 -XA7 1
A2C 2.5

2 3

+inst

5G0,75
JZ-500 HMH

-WS-CP1

6,9mm

M16x1,5

GNYE1 2 3 4

5G0,75
JZ-500 HMH

-WS-SP1

6,9mm

M16x1,5

1 2 3 4

7G0,75
JZ-500 HMH

-WS-OS1

7,5mm

M16x1,5

1 2

4

3 4 5

22

21

-KA7
/9.7

OSVĚTLENÍ
 VNITŘNÍ

XA7 5

5G0,75
JZ-500 HMH

-WS-CP2

6,9mm

M16x1,5

GNYE1 2 3 4

24V / 11.9

M / 10.9

24V / 11.0

M / 12.0

L1 / 10.9

N1 N1N1
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1OPTICKÉ LIŠTY

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

13

4

12.04.2021

12

2

=

Název

5

13 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

CJ1

CJ2

CJ3

FE
ED

BA
CK

1

+
24

VD
C

2

0V
DC

3

IN
1

4

IN
2

5

6 7 8

9 10 11

-KA-SZ1
AD SRO

bezpečnostní relé pro bezpečnostní světelné závory

+
24

VD
C

1
-TX1

EOS4EX

Emitter

Světelná závora SZ1

CJ1

CJ2

CJ3

FE
ED

BA
CK

1

+
24

VD
C

2

0V
DC

3

IN
1

4

IN
2

5

6 7 8

9 10 11

-KA-SZ2
AD SRO

bezpečnostní relé pro bezpečnostní světelné závory

+
24

VD
C

1
-TX2

Emitter

Světelná závora 2

Prostor vedle vozidla vlevo Prostor vedle vozidla vpravo

NEVYZKOUŠENÉ ZAPOJENÍ!!
NUTNO OTESTOVAT!!

NEVYZKOUŠENÉ ZAPOJENÍ!!
NUTNO OTESTOVAT!!

0V

3

RA
NG

E 
0

2

RA
NG

E 
1

4

PE

5

+
24

VD
C

2
-RX1

EOS4TX

Reciever

0V

7

OS
SD

1

1

OS
SD

2

3

PE

8

0V

3

RA
NG

E 
0

2

RA
NG

E 
1

4

PE

5
-RX2

Reciever

K1
,K

2/
RE

ST
AR

T

4

SE
L-

A

5

SE
L-

B

6
+

24
VD

C
2

OS
SD

1

1

OS
SD

2

3

K1
,K

2/
RE

ST
AR

T

4

SE
L-

A

5

SE
L-

B

6

0V

7

PE

8

+inst

1

2
-KA-SZ1A

RF1V-3A1BL-D24
SF1V-4-07L

Světelná závora
SZ1A

43
65 /12.3
87
109

1

2
-KA-SZ1B

RF1V-3A1BL-D24
SF1V-4-07L

Světelná závora
SZ1B

43
65 /12.3
87
109

1

2
-KA-SZ2A

RF1V-3A1BL-D24
SF1V-4-07L

Světelná závora
SZ2A

43
65 /12.7
87
109

1

2
-KA-SZ2B

RF1V-3A1BL-D24
SF1V-4-07L

Světelná závora
SZ2B

43
65 /12.7
87
109

-1SDI

EL1904
/17.4

Světelná závora SZ1,SZ2-A

3
I3+

4
I3-

-1SDI

EL1904
/17.5

Světelná závora SZ1,SZ2,SZ3-B

7
I4+

8
I4-

5

6
-KA-SZ1A

/12.3
Světelná závora

SZ1A
5

6
-KA-SZ1B

/12.3
Světelná závora

SZ1B

5

6
-KA-SZ2A

/12.6
Světelná závora

SZ2A
5

6
-KA-SZ2B

/12.6
Světelná závora

SZ2B

-XA8 1
A2C 2.5

2 3 4 5 6 -XA9 1
A2C 2.5

2 3 4 5 6

Int
-WS-TX1

M16x1,5

BN BU WH GN

Int.
-WS-RX1

M16x1,5

Int.
-WS-TX2

M16x1,5

Int.
-WS-RX2

M16x1,5

GY

7 8 9 7 8 9

HE
AT

 0
V

HE
AT

 2
4V

HE
AT

 0
V

HE
AT

 2
4V

YE RD BN BUWH GN GYYE RD

10 11 10 11

PK

HE
AT

 0
V

HE
AT

 2
4V

HE
AT

 0
V

HE
AT

 2
4V

BK VT BN BU WH GN GY YE RD BN BUWH GN GYYE RDPK BK VT

-FU15
RSP 4-LED/24-48V

5x20 - F 2A

24V / 12.9

M / 11.9

24V / 12.0

M / 14.0

PE PE PE PE
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům +Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1SENZORY POLOHY

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

14

4

12.04.2021

13

2

=
Název

5

14 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20244-8-01-VY-001Ing. Jiří Pilný

-FM1
/6.2

SH
IE

LD

VO
 +

24
V

1

MCB102

VO
 +

8V

2

VO
 +

5V

3

GN
D

4

EN
C1

A+

5

EN
C1

A-

6

EN
C1

B+

7

EN
C1

B-

8

CL
OC

K+

9

CL
OC

K-

10

DA
TA

+

11

DA
TA

-

12

1
D+

I4.0

ARC1

BECKHOFF EL5001

6
+

7
-

2
+

3
-

4
CI+

8
CI-

5
D-

-1SSI
/17.7

RPD1

do karty IRC???

+M1

-IRC -ARC

A+

1

A-

2

B+

3

B-

4

+
24

V

9

0V

8

+
24

V

1

0V

2

RS
48

5-

3

RS
48

5+

4

D+

7

D-

8

CI
+

9
CI

-
10

SH

HELUKAT 200IND SF/UTP
4x2xAWG 26/7 PUR

-WS-IRC

5,8mm

M16x1,5

W
HO

G

OG W
HG

N

GN

HELUKAT 200IND SF/UTP
4x2xAWG 26/7 PUR

-WS-ARC

5,8mm

M16x1,5

W
HO

G

W
HG

N

SH

+inst

W
HB

N

BN W
HB

U

BU GNW
HB

N

OGW
HB

U

BUBN

OG GN

SH

QDH81M

OG GN

-XSH1
STFZ2|22

8
S

-1AI:
/17.7
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům +Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1NOUZOVÉ STOP

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

15

4

19.04.2021

14

2

=
Název

5

15 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20244-8-01-VY-001Ing. Jiří Pilný

I1+
1

NOUZOVÉ VYPNUTÍ

-1SDI
/17.4
EL1904

I1-
2

I2+
5

NOUZOVÉ VYPNUTÍ

-1SDI
/17.5
EL1904

I2-
6

-X2 1

X2 3

-X2 4

-X3 1

X3 2

3

4

11

12
NT1

11

12
NT1

11

12
-NT2

11

12
-NT2

11

12
SB1

11

12
-SB1

inst.
UVNITŘ VLEVO

+inst
TERMINÁL

-X2 2

-X2 5

-X2 6

inst
UVNITŘ VPRAVO

3

4
-S1
/14.9

NOUZOVÉ
OVLÁDÁNÍ
M22-WRS

3

4

-S2+E2
KVITACE 

PORUCHY 1
M22-DL-B

M22-CLED-B

3

4X1

X2
-E2

PORUCHA

KVITACE PORUCHY 1

-3SDI
/17.5

EL1904

I3+
3

I3-
4

KVITACE PORUCHY 2

/17.5
EL1904

I2+
5

I2-
6

DVEŘE ROZVADĚČ

NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ

/17.5
EL1904

I4+
7

I4-
8

3

4

PORUCHA

-2DO

EL2008
/17.4

O6
7

1

2
-KAN1

NOUZOVÉ OVLÁDÁNÍ
RF1V-5A1BL-D24
SF1V-6-07L

24V

43 /9.9
65 /7.1
87 /10.1
109 /7.4
1211 /7.4
1413-X2 1

A2C 1.5
34

11

12
-NT1

NOUZOVÉ VYPNUTÍ 1

11

12

-NT1 11

12
-NT2

NOUZOVÉ VYPNUTÍ 2

11

12

-NT2

5G0,75
JZ-500 HMH

-WS-NT1

6,9mm

M16x1,5

2 41 3

5G0,75
JZ-500 HMH

-WS-NT2

6,9mm

M16x1,5

3 41 2

inst.

2 65
-X3 1

A2C 1.5
2

11

12
-SB1

NOUZOVÉ VYPNUTÍ TERMINÁL

11

12

-SB1

5G0,75
JZ-500 HMH

-WS-SB1

6,9mm

M16x1,5

3 41 2

3 4

M / 12.9

24V / 14.9 24V / 14.0

M / 15.0
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1LASERY
OBVOD PLOŠINY DOLŮ

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

16

4

12.04.2021

15

2

=

Název

5

16 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

+
24

VD
C

1
-OS2

SA1U-P07M

Optický senzor OS2

Vozidlo vlevo

+
24

VD
C

1
-OS3

SA1U-P07M

Optický senzor OS3

Vozidlo vpravo

+
24

VD
C

1
-OS4

SA1U-P07M

Optický senzor OS4

Vozidlo vzadu

0V

2 3 4 5

+inst

-XA10 1
A2C 2.5

2

7G0,75
JZ-500 HMH

-WS-OS2

7,5mm

M16x1,5

1

3 4 5

2 3 4 5

0V

2 3 4 5

6
A2C 2.5

7

1

8 9 10

2 3 4 5

7G0,75
JZ-500 HMH

-WS-OS3

7,5mm

M16x1,5

OPTICKÝ SENZOR VOZIDLO VLEVO

-4DI

EL1008
/17.3

I3
2

OPTICKÝ SENZOR VOZIDLO VPRAVO

-4DI

EL1008
/17.3

I4
6

0V

2 3 4 5

11
A2C 2.5

12

1

13 14 15

2 3 4 5

7G0,75
JZ-500 HMH

-WS2-OS3

7,5mm

M16x1,5

OPTICKÝ SENZOR VOZIDLO VZADU

EL1008
/17.3

I5
3

24V / 15.9

M / 14.9 M / 16.0

24V / 15.0

PE PE PE
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům +Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1PC

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

17

4

12.04.2021

16

2

=
Název

5

17 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20244-8-01-VY-001Ing. Jiří Pilný

-ROUTER_VPN
/16.1

RB951G-2HnD

LAN1 LAN2 LAN3 LAN4 LAN5

+PW
R

0V DC

0V +

L NPE-ROUTER_VPN
/16.0

-FV2
OVP-100M-BOX

LAN1 LAN2

GND

PC BOX
BOXER-6404-A2-1010-AAE

-PC1

LAN1 LAN2 USB1 USB2 USB3 HDMI

PE
+12V DCPW

R

0V DC

RS 232

Ethernet

=
=

L PE N

2 31

0,5 m
Patch cord SF/UTP CAT5e, GN

-W3

cable

0V-X5 +12V

-

-

+

+

-U1
34105

24VDC/12VDC
60W, 5A

U

8x
2 m

Patch cord SF/UTP CAT5e, GN
-W4

cable

0,5 m
Patch cord SF/UTP CAT5e, GN

-W2

cable

8x
2 m

Patch cord SF/UTP CAT5e, GN
-W1

cable

UPS1

Kabel IEC 3x1,5-2m cable

L-ZUPS2
M1174

PE N

-X3
/14.1
/14.1

+inst

-FU5
RSP 4-LED/24-48V

5x20 - F 4A

ETHERNET/INTERNET /

24V /

M / 15.9

ETN_TERMINÁL/5.6

ETN_PLC/9.1

PE

PE
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1PLC

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

20

4

20.04.2021

17

2

=

Název

5

18 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

-3DI

BECKHOFF
EL1008

/9
.5

1

I1

BR
ZD

A 
Y2

 E
DM

/9
.6

5

I2

HL
AV

NÍ
 S

TY
KA

Č
ED

M

/7
.8

2

I3

FM
 O

K

/9
.7

6

I4

SA
FE

ST
OP

 E
DM

/4
.9

3

I5

UP
S 

OK

/5
.6

7

I6

PL
AT

EB
NÍ

TE
RM

IN
ÁL

 B
EZ

NA
BÍ

JE
NÍ

/5
.6

4

I7

PL
AT

EB
NÍ

TE
RM

IN
ÁL

 S
NA

BÍ
JE

NÍ
M

/9
.7

8

I8

BR
ZD

Y 
ED

M

5

0V

1

24V

2

+

6

+

3

-

7

-

4

PE

8

PE

-1PW

BECKHOFF
EL9410

/7
.0

1

O1

FR
EK

VE
NČ

NÍ
M

EN
IČ

 E
NA

BL
E

/7
.3

5

O2

TE
ST

 B
RZ

DY
DY

N.

/9
.2

2

O3

TE
ST

 B
RZ

DY
ST

AT
.

6

O4

SE
M

AF
OR

ZE
LE

NÁ

3

O5

SE
M

AF
OR

ČE
RV

EN
Á

/1
0.

2

7

O6

VR
AT

A 
NA

HO
RU

/1
0.

3

4

O7

VR
AT

A 
DO

LŮ

/1
0.

7

8

O8

SV
ĚT

EL
NÁ

 +
AK

US
TI

CK
Á

SI
GN

AL
IZ

AC
E

-1DO

BECKHOFF
EL2008

Addr:0..65535

LOW
(1..8)

HIGH
(9..16)

1 2 3 4 5 6 7 8

ON

1 2 3 4 5 6 7 8

ON

-1SDI

BECKHOFF
EL1904

Ser. No. KK YY FF HH

/1
4.

1

1

I1+

NO
UZ

OV
É

VY
PN

UT
Í

/1
4.

2

5

I2+

NO
UZ

OV
É

VY
PN

UT
Í

/1
4.

2

2

I1-

NO
UZ

OV
É

VY
PN

UT
Í

/1
4.

3

6

I2-

NO
UZ

OV
É

VY
PN

UT
Í

/1
2.

3

3

I3+

Sv
ět

el
ná

 z
áv

or
a

SZ
1,

SZ
2-

A

/1
2.

7

7

I4+

Sv
ět

el
ná

 z
áv

or
a

SZ
1,

SZ
2,

SZ
3-

B

/1
2.

4

4

I3-

Sv
ět

el
ná

 z
áv

or
a

SZ
1,

SZ
2-

A

/1
2.

7

8

I4-

Sv
ět

el
ná

 z
áv

or
a

SZ
1,

SZ
2-

B

Addr:0..1023
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

ON

/9
.6

1°

O1+

SA
FE

ST
OP

/9
.3

5°

O2+

BR
ZD

A 
Y1

/9
.6

2°

O1-

SA
FE

ST
OP

/9
.3

6°

O2-

BR
ZD

A 
Y1

/9
.4

3°

O3+

BR
ZD

A 
Y2

/9
.5

7°

O4+

HL
AV

NÍ
 S

TY
KA

Č

/9
.4

4°

O3-

BR
ZD

A 
Y2

/9
.5

8°

O4-

HL
AV

NÍ
 S

TY
KA

Č

-1SDO

BECKHOFF
EL2904

Ser. No. KK YY FF HH

2

+

6

+

3

-

7

-

Addr:0..1023
1 2 3 4 5 6 7 8

ON

9 10

-1TS

BECKHOFF
EL6900

Ser. No. KK YY FF HH

-1AI

BECKHOFF
EL3051

/1
1.

6

1

I1

/1
1.

6

2

+

/1
1.

6

3

-

/1
1.

7

7

-

/1
1.

7

4

S

/1
3.

7
/1

1.
7

8

S

/1
1.

7

6

+

RUN

2 Port

Junction

Ether CAT

-1ETC

BECKHOFF EK1122

/7
.8

=
RP

D1
D/

3G
2.

6

BE
CK
H
O
FF

EL
90

11

-1SSI

BECKHOFF
EL5001

/1
3.

5

1

D+

AR
C1

/1
3.

6

5

D-

AR
C1

/1
3.

5

2

+

/1
3.

6

6

+

/1
3.

5

3

-

/1
3.

6

7

-

/1
3.

6

4

CI+

AR
C1

/1
3.

7

8

CI-

AR
C1

Addr:0..1023
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

ON

/9
.6

1°

O1+

BR
ZD

Y

5°

O2+

/9
.7

2°

O1-

BR
ZD

Y

6°

O2-

3°

O3+

7°

O4+

4°

O3-

8°

O4-

-2SDO

BECKHOFF
EL2904

Ser. No. KK YY FF HH

2

+

6

+

3

-

7

-

Addr:0..65535

LOW
(1..8)

HIGH
(9..16)

1 2 3 4 5 6 7 8

ON

1 2 3 4 5 6 7 8

ON

-2SDI

BECKHOFF
EL1904

Ser. No. KK YY FF HH

/1
0.

3

1

I1+

VR
AT

A 
NA

HO
ŘE

1

/1
0.

4

5

I2+

VR
AT

A 
NA

HO
ŘE

2

/1
0.

4

2

I1-

VR
AT

A 
NA

HO
ŘE

1

/1
0.

5

6

I2-

VR
AT

A 
NA

HO
ŘE

2

/1
0.

5

3

I3+

VR
AT

A 
DO

LE
 1

/1
0.

6

7

I4+

VR
AT

A 
DO

LE
 2

/1
0.

5

4

I3-

VR
AT

A 
DO

LE
 1

/1
0.

6

8

I4-

VR
AT

A 
DO

LE
 2

/5
.4

1

O1

IN
FO

 T
AB

UL
E 

1

/5
.4

5

O2

IN
FO

 T
AB

UL
E 

2

/5
.4

2

O3

IN
FO

 T
AB

UL
E 

3

/5
.4

6

O4

IN
FO

 T
AB

UL
E 

4

/5
.4

3

O5

IN
FO

 T
AB

UL
E 

5

/1
4.

5

7

O6

PO
RU

CH
A

/9
.7

4

O7

OS
VĚ

TL
EN

Í
VN

IT
ŘN

Í

/9
.8

8

O8

OS
VĚ

TL
EN

Í
VN

ĚJ
ŠÍ

-2DO

BECKHOFF
EL2008

-2DI

BECKHOFF
EL1008

/6
.7

1

I1

JI
ST

IČ
 F

R.
M

ĚN
IČ

 F
A1

/6
.8

5

I2

JI
ST

IČ
 B

RZ
DY

FA
2

/8
.6

2

I3

BR
ZD

A 
Y1

US
M

ĚR
ŇO

VA
Č

/8
.7

6

I4

BR
ZD

A 
Y2

US
M

ĚR
ŇO

VA
Č

/8
.7

3

I5

BR
ZD

Y
KO

NT
AK

T

/9
.2

7

I6
TE

ST
 B

RZ
DY

ST
AT

.E
DM

/9
.3

4

I7

BR
ZD

A 
M

ĚN
IČ

ED
M

/9
.4

8

I8

BR
ZD

A 
Y1

 E
DM

-1DI

BECKHOFF
EL1008

/4
.6

1

I1

TH
ER

M
OS

TA
T

50
°C

/4
.6

5

I2

JI
ST

IČ
VE

NT
IL

ÁT
OR

/4
.7

2

I3

JI
ST

IČ
 T

OP
EN

Í

/1
1.

1

6

I4

ČI
DL

O 
PO

HY
BU

/1
1.

4

3

I5

SO
UM

RA
K

/1
1.

6

7

I6

VZ
DÁ

LE
NO

ST
AU

TA

/4
.8

4

I7

PŘ
ÍT

OM
NO

ST
FÁ

ZÍ
 D

ET
EK

CE
SÍ

TĚ

/1
0.

7

8

I8

VR
AT

A 
DV

EŘ
E

OT
EV

ŘE
NO

Addr:0..65535

LOW
(1..8)

HIGH
(9..16)

1 2 3 4 5 6 7 8

ON

1 2 3 4 5 6 7 8

ON

-3SDI

BECKHOFF
EL1904

Ser. No. KK YY FF HH

1

I1+

BE
ZP

. L
IŠ

TA
VR

AT
A

/1
4.

6

5

I2+

KV
IT

AC
E

PO
RU

CH
Y 

2

2

I1-

BE
ZP

. L
IŠ

TA
VR

AT
A

/1
4.

7

6

I2-

KV
IT

AC
E

PO
RU

CH
Y 

2

/1
4.

5

3

I3+

KV
IT

AC
E

PO
RU

CH
Y 

1

/1
4.

8

7

I4+

NO
UZ

OV
É

OV
LÁ

DÁ
NÍ

/1
4.

6

4

I3-
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1PANEL ROZVÁDĚČE
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Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

21
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03.05.2021
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=

Název
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19 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1DVEŘE

1

Změna

0 76

Zkontr.
Náhrada z

8 93

26

22

4

19.04.2021

21

2

=

Název

5

20 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný

E1

SB1 S2+E2

S1

S3

S4

S5

S6

Neaktuální zobrazení modelu
E1

SB1 S2+E2

S1

S3

S4

S5

S6

Neaktuální zobrazení modelu

OVLÁDACÍ PRVKY NA DVEŘÍCH ROZVADĚČE

DVEŘE ROZVADĚČE
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Pův. Otmarov_Ridetechnic_parkovací_dům

+

Datum

Datum

Nahrazeno čím

RPD1SVORKY

1

Změna
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Náhrada z

8 93

26

=RPD1E/3E

4

19.04.2021
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2

=

Název

5

21 /

Č. výkresu

Název

Drivecontrol, s.r.o.
Komenského 427
664 53 Újezd u Brna

Z20238-8-01-VY-006Ing. Jiří Pilný
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Neaktuální zobrazení modelu
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	Uspořádání skříně
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	Uspořádání skříně
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	=+ (RPG.S3)
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	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
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	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U28
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
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	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U30
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U31
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U32
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U33
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U34
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U35
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U36
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U37
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U38
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U39
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U40
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U41
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U42
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
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	-1
	Vícepólové
	=RPD1/4.5
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	=RPD1/17.7
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	2    =RPD1/17.7
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	2    =RPD1/11.6
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	6    =RPD1/11.7
	7    =RPD1/11.7
	8    =RPD1/11.7
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	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	BT
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	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.0
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	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-BT2
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.1
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	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-BT3
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.6
	22;21;24    =RPD1/4.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
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	-1CPU
	Přehled
	=RPD1/17.0
	1    =RPD1/17.1
	2    =RPD1/17.1
	3    =RPD1/17.1
	4    =RPD1/17.1
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	6    =RPD1/17.2
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	5    =RPD1/9.0
	6    =RPD1/9.1
	7    =RPD1/9.1
	8    =RPD1/9.1
	0    =RPD1/9.1

	Uspořádání skříně
	0;0;0;2;3;6;7;4;8;5;1    =+ (RPG.S3)



	DI
	-1DI
	Přehled
	=RPD1/17.2
	1    =RPD1/17.2
	2    =RPD1/17.2
	3    =RPD1/17.2
	4    =RPD1/17.2
	5    =RPD1/17.2
	6    =RPD1/17.2
	7    =RPD1/17.2
	8    =RPD1/17.2

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/4.6
	2    =RPD1/4.7
	3    =RPD1/11.4
	4    =RPD1/4.8
	5    =RPD1/4.6
	6    =RPD1/11.1
	7    =RPD1/11.6
	8    =RPD1/10.7

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)


	-2DI
	Přehled
	=RPD1/17.2
	1    =RPD1/17.2
	2    =RPD1/17.2
	3    =RPD1/17.2
	4    =RPD1/17.2
	5    =RPD1/17.2
	6    =RPD1/17.2
	7    =RPD1/17.2
	8    =RPD1/17.2

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/6.7
	2    =RPD1/8.6
	3    =RPD1/8.7
	4    =RPD1/9.3
	5    =RPD1/6.8
	6    =RPD1/8.7
	7    =RPD1/9.2
	8    =RPD1/9.4

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)
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	Přehled
	=RPD1/17.2
	1    =RPD1/17.2
	2    =RPD1/17.2
	3    =RPD1/17.2
	4    =RPD1/17.2
	5    =RPD1/17.3
	6    =RPD1/17.3
	7    =RPD1/17.3
	8    =RPD1/17.3
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	2    =RPD1/7.8
	3    =RPD1/4.9
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	6    =RPD1/9.7
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	8    =RPD1/9.7

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)


	-4DI
	Přehled
	=RPD1/17.3
	1    =RPD1/17.3
	2    =RPD1/17.3
	3    =RPD1/17.3
	4    =RPD1/17.3
	5    =RPD1/17.3
	6    =RPD1/17.3
	7    =RPD1/17.3
	8    =RPD1/17.3

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/9.8
	2    =RPD1/15.1
	3    =RPD1/15.5
	5    =RPD1/9.9
	6    =RPD1/15.3

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)



	DO
	-1DO
	Přehled
	=RPD1/17.3
	1    =RPD1/17.3
	2    =RPD1/17.3
	3    =RPD1/17.3
	4    =RPD1/17.3
	5    =RPD1/17.3
	6    =RPD1/17.3
	7    =RPD1/17.3
	8    =RPD1/17.3

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/7.0
	2    =RPD1/9.2
	4    =RPD1/10.3
	5    =RPD1/7.3
	7    =RPD1/10.2
	8    =RPD1/10.7

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)


	-2DO
	Přehled
	=RPD1/17.3
	1    =RPD1/17.3
	2    =RPD1/17.3
	3    =RPD1/17.3
	4    =RPD1/17.3
	5    =RPD1/17.4
	6    =RPD1/17.4
	7    =RPD1/17.4
	8    =RPD1/17.4

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.4
	2    =RPD1/5.4
	3    =RPD1/5.4
	4    =RPD1/9.7
	5    =RPD1/5.4
	6    =RPD1/5.4
	7    =RPD1/14.5
	8    =RPD1/9.8
	1    =RPD1/5.6
	2    =RPD1/5.7
	3    =RPD1/5.6

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)


	-3DO
	Přehled
	=RPD1/17.4
	1    =RPD1/17.4
	2    =RPD1/17.4
	3    =RPD1/17.4
	4    =RPD1/17.4
	5    =RPD1/17.4
	6    =RPD1/17.4
	7    =RPD1/17.4
	8    =RPD1/17.4

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.2
	2    =RPD1/5.2
	3    =RPD1/5.2
	5    =RPD1/5.2
	6    =RPD1/5.2
	7    =RPD1/5.2

	Uspořádání skříně
	1;2;5;3;6;4;7;8    =+ (RPG.S3)



	E
	-E1
	Vícepólové
	x1;x2    =RPD1/4.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-E2
	Vícepólové
	X1;X2    =RPD1/14.5



	END
	-1END
	Přehled
	=RPD1/17.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	EQ
	-EQ1
	Vícepólové
	=RPD1/3.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	ETC
	-1ETC
	Přehled
	=RPD1/17.8
	1    =RPD1/17.8

	3D model
	Vícepólové
	=RPD1/7.7
	1    =RPD1/7.8

	Uspořádání skříně
	1;1    =+ (RPG.S3)



	FA
	-FA
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4


	-FA1
	Vícepólové
	1;2;3;4;5;6    =RPD1/3.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6    =+ (RPG.S3)


	-FA2
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.0
	12;11;14    =RPD1/4.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	12;11;14    =+ (RPG.S3)


	-FA3
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.1
	12;11;14    =RPD1/4.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	12;11;14    =+ (RPG.S3)


	-FA4
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA5
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/4.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA7
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/10.0

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA8
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.0

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA9
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA10
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA11
	Vícepólové
	1;2;3;4;5;6    =RPD1/6.3
	12;11;14    =RPD1/6.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6    =+ (RPG.S3)
	12;11;14    =+ (RPG.S3)


	-FA12
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/6.1
	12;11;14    =RPD1/6.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	12;11;14    =+ (RPG.S3)


	-FA13
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/6.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA15
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA16
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA17
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA18
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/5.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-FA19
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/3.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)



	FAH
	-FAH1
	Vícepólové
	1;2;3;4;5;6;7;8    =RPD1/3.0
	C1;C2    =RPD1/3.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6;7;8    =+ (RPG.S3)
	C1;C2    =+ (RPG.S3)
	12;11;14;22;21;24    =+ (RPG.S3)



	FI
	-FI1
	Vícepólové
	=RPD1/3.0
	1    =RPD1/3.0
	2    =RPD1/3.0
	3    =RPD1/3.1
	4    =RPD1/3.1
	5    =RPD1/3.1
	6    =RPD1/3.1
	7    =RPD1/3.1
	8    =RPD1/3.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6;7;8    =+ (RPG.S3)


	-FI2
	Vícepólové
	1/2;2/1;3/4;4/3    =RPD1/4



	FM
	-FM1
	Vícepólové
	=RPD1/7.5
	=RPD1/7.7
	=RPD1/13.1
	=RPD1/6.2
	01    =RPD1/7.7
	02    =RPD1/7.7
	03    =RPD1/7.7
	04    =RPD1/7.7
	05    =RPD1/7.7
	06    =RPD1/7.7
	12    =RPD1/7.5
	13    =RPD1/7.5
	18    =RPD1/7.5
	19    =RPD1/7.5
	20    =RPD1/7.5
	27    =RPD1/7.5
	29    =RPD1/7.5
	32    =RPD1/7.5
	33    =RPD1/7.5
	37    =RPD1/7.5
	39    =RPD1/7.5
	42    =RPD1/7.5
	50    =RPD1/7.5
	53    =RPD1/7.5
	54    =RPD1/7.5
	55    =RPD1/7.5
	81    =RPD1/6.4
	82    =RPD1/6.4
	91    =RPD1/6.3
	92    =RPD1/6.3
	93    =RPD1/6.3
	95    =RPD1/6.3
	96    =RPD1/6.3
	97    =RPD1/6.3
	98    =RPD1/6.3
	99    =RPD1/6.3
	99    =RPD1/6.4
	LCP    =RPD1/7.7
	=RPD1/6.3
	=RPD1/13.3
	IN    =RPD1/7.6
	OUT    =RPD1/7.6
	1    =RPD1/13.1
	2    =RPD1/13.1
	3    =RPD1/13.1
	4    =RPD1/13.1
	5    =RPD1/13.1
	6    =RPD1/13.2
	7    =RPD1/13.2
	8    =RPD1/13.2
	9    =RPD1/13.2
	10    =RPD1/13.2
	11    =RPD1/13.2
	12    =RPD1/13.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	01;02;03;04;05;06;12;13;18;19;20;27;29;32;33;37;39;42;50;53;54;55;61;68;69;81;82;91;92;93;95;96;97;98;99;LCP    =+ (RPG.S3)



	FU
	-FU1
	Vícepólové
	=RPD1/3.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-FU2
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	3D model

	-FU3
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	3D model

	-FU4
	Vícepólové
	=RPD1/5.9

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-FU5
	Vícepólové
	=RPD1/16.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-FU13
	Vícepólové
	=RPD1/9.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-FU14
	Vícepólové
	=RPD1/3.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-FU15
	Vícepólové
	=RPD1/12.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	FUV
	-FUV1
	Vícepólové
	=RPD1/10.8



	FV
	-FV1
	Vícepólové
	=RPD1/3.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-FV2
	Vícepólové
	=RPD1/16.4
	GND    =RPD1/16.4
	LAN1    =RPD1/16.4
	LAN2    =RPD1/16.4
	=RPD1/16.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	GND;LAN1;LAN2    =+ (RPG.S3)



	GU
	-GU1
	Vícepólové
	=RPD1/4.2
	+V    =RPD1/4.3
	-V    =RPD1/4.2
	L    =RPD1/4.2
	N    =RPD1/4.3
	PE    =RPD1/4.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	+V;-V;L;N;PE    =+ (RPG.S3)


	-GU2
	Vícepólové
	=RPD1/3.6
	+V    =RPD1/3.7
	-V    =RPD1/3.6
	L    =RPD1/3.6
	N    =RPD1/3.7
	PE    =RPD1/3.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	+V;-V;L;N;PE    =+ (RPG.S3)



	HG
	-HG1
	Vícepólové
	3;L;2    =RPD1/4.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	2;L;3    =+ (RPG.S3)



	K
	-K1
	Vícepólové
	=RPD1/9.1



	KA
	-KA
	-SZ1
	Vícepólové
	=RPD1/12.1
	1    =RPD1/12.1
	2    =RPD1/12.2
	3    =RPD1/12.2
	4    =RPD1/12.2
	5    =RPD1/12.2
	6    =RPD1/12.3
	7    =RPD1/12.3
	8    =RPD1/12.3
	9    =RPD1/12.3
	10    =RPD1/12.3
	11    =RPD1/12.3
	=RPD1/12.3


	-SZ1A
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/12.3
	5;6    =RPD1/12.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-SZ1B
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/12.3
	5;6    =RPD1/12.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-SZ2
	Vícepólové
	=RPD1/12.5
	1    =RPD1/12.5
	2    =RPD1/12.5
	3    =RPD1/12.5
	4    =RPD1/12.5
	5    =RPD1/12.5
	6    =RPD1/12.6
	7    =RPD1/12.6
	8    =RPD1/12.6
	9    =RPD1/12.6
	10    =RPD1/12.6
	11    =RPD1/12.6
	=RPD1/12.6


	-SZ2A
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/12.6
	5;6    =RPD1/12.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-SZ2B
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/12.6
	5;6    =RPD1/12.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-UPS
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/4.3
	12;11;14    =RPD1/4.9

	3D model
	Uspořádání skříně
	A1;A2;12;11;14    =+ (RPG.S3)



	-KA1
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/7.9
	12;11;14    =RPD1/8.0
	22;21;24    =RPD1/9.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KA2
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/9.3
	13;14    =RPD1/8.1
	21;22    =RPD1/9.4
	33;34    =RPD1/8.1
	43;44    =RPD1/8.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;3;5;13;A1;A2;2;4;6;14    =+ (RPG.S3)


	-KA3
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/9.4
	13;14    =RPD1/8.4
	21;22    =RPD1/9.5
	33;34    =RPD1/8.4
	43;44    =RPD1/8.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;3;5;13;A1;A2;2;4;6;14    =+ (RPG.S3)


	-KA4
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/9.5
	12;11;14    =RPD1/9.6
	22;21;24    =RPD1/6.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KA5A
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/9.6
	3;4    =RPD1/9.7
	5;6    =RPD1/7.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KA5B
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/9.6
	3;4    =RPD1/9.7
	5;6    =RPD1/7.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KA6
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/9.2
	12;11;14    =RPD1/8.4
	22;21;24    =RPD1/9.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KA7
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/9.7
	12;11;14    =RPD1/5.6
	22;21;24    =RPD1/11.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KA8
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/9.8
	12;11;14    =RPD1/5.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	KAB
	-KAB1
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/9.6
	3;4    =RPD1/9.7
	7;8    =RPD1/7.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	KAN
	-KAN1
	Vícepólové
	1;2    =RPD1/14.9
	3;4    =RPD1/9.9
	5;6    =RPD1/7.1
	7;8    =RPD1/10.1
	9;10    =RPD1/7.4
	11;12    =RPD1/7.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	KASP
	-KASP1
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/11.4
	12;11;14    =RPD1/11.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	A1;A2;12;11;14    =+ (RPG.S3)



	KAV
	-KAV1
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/10.2
	12;11;14    =RPD1/10.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KAV2
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/10.3
	12;11;14    =RPD1/10.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-KAV3
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/10
	12;11;14    =RPD1/10


	-KAV4
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/10
	12;11;14    =RPD1/10


	-KAV5
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/10.7
	12;11;14    =RPD1/10.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	KB
	-KB1
	Vícepólové
	=RPD1/3.5
	=RPD1/10
	12;11;14    =RPD1/3.5
	13    =RPD1/10
	14    =RPD1/10
	23    =RPD1/10
	24    =RPD1/10
	41    =RPD1/10
	42    =RPD1/10
	A1    =RPD1/10
	A2    =RPD1/10
	L1    =RPD1/3.5
	L2    =RPD1/3.5
	L3    =RPD1/3.5
	S1    =RPD1/10
	S2    =RPD1/10
	S3    =RPD1/10
	Y1    =RPD1/10
	Y2    =RPD1/10
	Y3    =RPD1/10

	3D model
	Uspořádání skříně
	L1;L2;L3;21;24;22;11;12;14    =+ (RPG.S3)



	KM
	-KM1
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/6.6
	1;2    =RPD1/6.3
	3;4    =RPD1/6.3
	5;6    =RPD1/6.3
	13;14    =RPD1/6.1
	21;22    =RPD1/9.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	A1;A2;1;2;3;4;5;6    =+ (RPG.S3)
	13;13;21;21;31;31;43;43;14;14;22;22;32;32;44;44    =+ (RPG.S3)



	KT
	-KT1
	Vícepólové
	A1;A2    =RPD1/4.5
	12;11;14    =RPD1/4.1
	22;21;24    =RPD1/4.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	L
	-L
	Vícepólové
	N    =RPD1/10.1
	PE    =RPD1/10.1
	=RPD1/10.0



	M
	-M1
	Vícepólové
	U1;V1;W1;PE    =RPD1/6.3



	MV
	-MV1
	Vícepólové
	1;2;PE    =RPD1/6.1



	NT
	-NT1
	Vícepólové
	11;12    =RPD1/14.1
	11;12    =RPD1/14.2


	-NT2
	Vícepólové
	11;12    =RPD1/14.1
	11;12    =RPD1/14.3
	11;12    =RPD1/14.2



	OS
	-OS1
	Vícepólové
	=RPD1/15


	-OS2
	Vícepólové
	=RPD1/15


	-OS3
	Vícepólové
	=RPD1/15



	PC
	-PC1
	Vícepólové
	=RPD1/16.3
	HDMI    =RPD1/16.5
	LAN1    =RPD1/16.3
	LAN2    =RPD1/16.4
	PE    =RPD1/16.4
	RS 232    =RPD1/16.5
	USB1    =RPD1/16.4
	USB2    =RPD1/16.4
	USB3    =RPD1/16.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	HDMI;LAN1;LAN2;PE;RS 232;USB1;USB2;USB3;0V DC;+12V DC    =+ (RPG.S3)

	-PWR
	Vícepólové
	0V DC    =RPD1/16.4
	+12V DC    =RPD1/16.4




	PW
	-1PW
	Přehled
	=RPD1/17.5
	1    =RPD1/17.5
	2    =RPD1/17.5
	3    =RPD1/17.5
	4    =RPD1/17.5
	5    =RPD1/17.6
	6    =RPD1/17.6
	7    =RPD1/17.6
	8    =RPD1/17.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	2;3;6;7;4;8;5;1    =+ (RPG.S3)



	ROUTER_VPN
	-ROUTER_VPN
	Vícepólové
	=RPD1/16.0
	=RPD1/16.1
	0V    =RPD1/16.1
	+    =RPD1/16.1
	L    =RPD1/16.1
	LAN1    =RPD1/16.1
	LAN2    =RPD1/16.1
	LAN3    =RPD1/16.1
	LAN4    =RPD1/16.1
	LAN5    =RPD1/16.2
	N    =RPD1/16.1
	PE    =RPD1/16.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	-PWR
	Vícepólové
	0V DC    =RPD1/16.1
	+    =RPD1/16.1




	RPD
	-RPD1
	Vícepólové
	=RPD1/2
	=RPD1/2.0
	=RPD1/2.3

	-U1
	Vícepólové
	=RPD1/2.0


	-U1-MŘÍŽKA
	Vícepólové
	=RPD1/2.1


	-U1-V1
	Vícepólové
	=RPD1/2.1


	-V1
	Vícepólové
	=RPD1/2.3




	S
	-S1
	Vícepólové
	3;4    =RPD1/14.8
	3;4    =RPD1/14.9

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-S2+E2
	Vícepólové
	3;4    =RPD1/14.5
	3;4    =RPD1/14.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-S3
	Vícepólové
	3;4    =RPD1/10.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-S4
	Vícepólové
	3;4    =RPD1/10.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-S5
	Vícepólové
	3;4    =RPD1/7.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-S6
	Vícepólové
	3;4    =RPD1/7.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	SB
	-SB1
	Vícepólové
	11;12    =RPD1/14.4
	13;14    =RPD1/3.4
	11;12    =RPD1/14.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	SDI
	-1SDI
	Přehled
	=RPD1/17.4
	1    =RPD1/17.4
	2    =RPD1/17.4
	3    =RPD1/17.4
	4    =RPD1/17.4
	5    =RPD1/17.5
	6    =RPD1/17.5
	7    =RPD1/17.5
	8    =RPD1/17.5

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/14.1
	2    =RPD1/14.2
	3    =RPD1/12.3
	4    =RPD1/12.4
	5    =RPD1/14.2
	6    =RPD1/14.3
	7    =RPD1/12.7
	8    =RPD1/12.7

	Uspořádání skříně
	2;4;6;8;1;3;5;7    =+ (RPG.S3)


	-2SDI
	Přehled
	=RPD1/17.5
	1    =RPD1/17.5
	2    =RPD1/17.5
	3    =RPD1/17.5
	4    =RPD1/17.5
	5    =RPD1/17.5
	6    =RPD1/17.5
	7    =RPD1/17.5
	8    =RPD1/17.5

	3D model
	Vícepólové
	1    =RPD1/10.3
	2    =RPD1/10.4
	3    =RPD1/10.5
	4    =RPD1/10.5
	5    =RPD1/10.4
	6    =RPD1/10.5
	7    =RPD1/10.6
	8    =RPD1/10.6

	Uspořádání skříně
	2;4;6;8;1;3;5;7    =+ (RPG.S3)


	-3SDI
	Přehled
	=RPD1/17.5
	1    =RPD1/17.5
	2    =RPD1/17.5
	3    =RPD1/17.5
	4    =RPD1/17.5
	5    =RPD1/17.5
	6    =RPD1/17.5
	7    =RPD1/17.5
	8    =RPD1/17.5

	3D model
	Vícepólové
	3    =RPD1/14.5
	4    =RPD1/14.6
	5    =RPD1/14.6
	6    =RPD1/14.7
	7    =RPD1/14.8
	8    =RPD1/14.8

	Uspořádání skříně
	2;4;6;8;1;3;5;7    =+ (RPG.S3)



	SDO
	-1SDO
	Přehled
	=RPD1/17.6
	1°    =RPD1/17.6
	2    =RPD1/17.6
	2°    =RPD1/17.6
	3    =RPD1/17.6
	3°    =RPD1/17.6
	4°    =RPD1/17.6
	5°    =RPD1/17.6
	6    =RPD1/17.6
	6°    =RPD1/17.6
	7    =RPD1/17.6
	7°    =RPD1/17.6
	8°    =RPD1/17.6

	3D model
	Vícepólové
	1°    =RPD1/9.6
	2°    =RPD1/9.6
	3°    =RPD1/9.4
	4°    =RPD1/9.4
	5°    =RPD1/9.3
	6°    =RPD1/9.3
	7°    =RPD1/9.5
	8°    =RPD1/9.5

	Uspořádání skříně
	1°;3°;5°;7°;2;3;6;7;2°;4°;6°;8°    =+ (RPG.S3)


	-2SDO
	Přehled
	=RPD1/17.6
	1°    =RPD1/17.7
	2    =RPD1/17.6
	2°    =RPD1/17.7
	3    =RPD1/17.6
	3°    =RPD1/17.7
	4°    =RPD1/17.7
	5°    =RPD1/17.7
	6    =RPD1/17.7
	6°    =RPD1/17.7
	7    =RPD1/17.7
	7°    =RPD1/17.7
	8°    =RPD1/17.7

	3D model
	Vícepólové
	1°    =RPD1/9.6
	2°    =RPD1/9.7

	Uspořádání skříně
	1°;3°;5°;7°;2;3;6;7;2°;4°;6°;8°    =+ (RPG.S3)



	SOKL
	-SOKL1
	Vícepólové
	=RPD1/2.0



	SSI
	-1SSI
	Přehled
	=RPD1/17.7
	1    =RPD1/17.7
	2    =RPD1/17.7
	3    =RPD1/17.7
	4    =RPD1/17.7
	5    =RPD1/17.8
	6    =RPD1/17.8
	7    =RPD1/17.8
	8    =RPD1/17.8

	3D model
	Vícepólové
	=RPD1/13.5
	1    =RPD1/13.5
	2    =RPD1/13.5
	3    =RPD1/13.5
	4    =RPD1/13.6
	5    =RPD1/13.6
	6    =RPD1/13.6
	7    =RPD1/13.6
	8    =RPD1/13.7

	Uspořádání skříně
	1;4;5;8;2;3;6;7    =+ (RPG.S3)



	TK
	-TK1
	Vícepólové
	11;12    =RPD1/6.4



	TP
	-TP1
	Vícepólové
	x1;x2    =RPD1/4.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	PE;L;N    =+ (RPG.S3)



	TS
	-1TS
	Přehled
	=RPD1/17.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	U
	-U1
	Vícepólové
	-;-;+;+    =RPD1/16.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-U2
	Vícepólové
	=RPD1/2.0
	=RPD1/2.2



	UPS
	-UPS1
	Vícepólové
	=RPD1/4.2
	L    =RPD1/4.2
	N    =RPD1/4.3
	PE    =RPD1/4.2
	=RPD1/4.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	-X2
	Vícepólové
	=RPD1/4.3
	L    =RPD1/4.3
	N    =RPD1/4.3
	PE    =RPD1/4.3




	US
	-US1
	Vícepólové
	=RPD1/8.0
	11    =RPD1/8.1
	12    =RPD1/8.1
	13    =RPD1/8.1
	21    =RPD1/8.1
	23    =RPD1/8.1
	31    =RPD1/8.1
	32    =RPD1/8.1
	33    =RPD1/8.2
	41    =RPD1/8.1
	43    =RPD1/8.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	11;12;13;21;23;31;32;33;41;43    =+ (RPG.S3)


	-US2
	Vícepólové
	=RPD1/8.4
	11    =RPD1/8.4
	12    =RPD1/8.4
	13    =RPD1/8.4
	21    =RPD1/8.4
	23    =RPD1/8.4
	31    =RPD1/8.4
	32    =RPD1/8.4
	33    =RPD1/8.5
	41    =RPD1/8.4
	43    =RPD1/8.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	11;12;13;21;23;31;32;33;41;43    =+ (RPG.S3)



	V
	-V1
	-WSBL1
	Vícepólové
	=RPD1/10




	W
	-W1
	Vícepólové
	=RPD1/16.0
	=RPD1/16.3
	=RPD1/16.4


	-W2
	Vícepólové
	=RPD1/16.4


	-W3
	Vícepólové
	=RPD1/16.3


	-W4
	Vícepólové
	=RPD1/16.1



	WETC
	-WETC2
	Vícepólové
	=RPD1/7.7



	WL
	-WL1
	Vícepólové
	SH    =RPD1/6.3



	WS
	-WS
	-NT1
	Vícepólové
	=RPD1/14.1


	-NT2
	Vícepólové
	=RPD1/14.2


	-SB1
	Vícepólové
	=RPD1/14.4




	WSR
	-WSR1
	Vícepólové
	=RPD1/6.5



	X
	-X1
	Vícepólové
	L1:1;2    =RPD1/3.0
	L2:1;2    =RPD1/3.1
	L3:1;2    =RPD1/3.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-X2
	Vícepólové
	1    =RPD1/14.1
	2    =RPD1/14.1
	5    =RPD1/14.2
	3    =RPD1/14.3
	3    =RPD1/14.1
	4    =RPD1/14.2
	6    =RPD1/14.2
	6    =RPD1/14.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-X3
	Vícepólové
	=RPD1/16.1
	L    =RPD1/16.1
	N    =RPD1/16.1
	PE    =RPD1/16.1
	1    =RPD1/14.1
	2    =RPD1/14.1
	3    =RPD1/14.2
	4    =RPD1/14.2


	-X4
	Vícepólové
	=RPD1/5.6
	L    =RPD1/5.6
	N    =RPD1/5.6
	PE    =RPD1/5.7


	-X5
	Vícepólové
	+12V    =RPD1/16.4
	0V    =RPD1/16.4



	X3
	-X3
	Vícepólové
	1    =RPD1/14.4
	2    =RPD1/14.4
	3    =RPD1/14.5
	4    =RPD1/14.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XA
	-XA1
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.0
	2    =RPD1/5.0
	3    =RPD1/5.1
	4    =RPD1/5.1
	PE    =RPD1/5.0
	5    =RPD1/5.1
	6    =RPD1/5.1
	7    =RPD1/5.1
	8    =RPD1/5.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-XA2
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.3
	PE    =RPD1/5.3
	2    =RPD1/5.3
	3    =RPD1/5.3
	4    =RPD1/5.3
	5    =RPD1/5.3
	6    =RPD1/5.3
	7    =RPD1/5.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA3
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)


	-XA4
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.6
	2    =RPD1/5.7
	3    =RPD1/5.8
	4    =RPD1/5.8
	5    =RPD1/5.8
	6    =RPD1/5.9
	PE    =RPD1/5.7
	N    =RPD1/5.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA5
	Vícepólové
	1    =RPD1/11.0
	2    =RPD1/11.1
	3    =RPD1/11.1
	4    =RPD1/11.2
	5    =RPD1/11.2
	6    =RPD1/11.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA6
	Vícepólové
	1    =RPD1/11.3
	2    =RPD1/11.3
	3    =RPD1/11.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA7
	Vícepólové
	1    =RPD1/11.5
	2    =RPD1/11.5
	3    =RPD1/11.5
	4    =RPD1/11.5
	5    =RPD1/11.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA8
	Vícepólové
	1    =RPD1/12.0
	2    =RPD1/12.1
	3    =RPD1/12.1
	4    =RPD1/12.1
	5    =RPD1/12.2
	6    =RPD1/12.2
	7    =RPD1/12.2
	8    =RPD1/12.2
	9    =RPD1/12.2
	10    =RPD1/12.3
	11    =RPD1/12.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA9
	Vícepólové
	1    =RPD1/12.4
	2    =RPD1/12.4
	3    =RPD1/12.4
	4    =RPD1/12.4
	5    =RPD1/12.5
	6    =RPD1/12.5
	7    =RPD1/12.6
	8    =RPD1/12.6
	9    =RPD1/12.6
	10    =RPD1/12.6
	11    =RPD1/12.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XA10
	Vícepólové
	1    =RPD1/15.0
	2    =RPD1/15.1
	3    =RPD1/15.1
	4    =RPD1/15.1
	5    =RPD1/15.1
	6    =RPD1/15.2
	7    =RPD1/15.2
	8    =RPD1/15.3
	9    =RPD1/15.3
	10    =RPD1/15.3
	11    =RPD1/15.4
	12    =RPD1/15.4
	13    =RPD1/15.4
	14    =RPD1/15.4
	15    =RPD1/15.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XC
	-XC1
	Vícepólové
	0V    =RPD1/3.6
	0V    =RPD1/3.7
	24V    =RPD1/3.7

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XK
	-XK
	Vícepólové
	1    =RPD1/7.4
	2    =RPD1/7.4
	3    =RPD1/7.8
	4    =RPD1/8.1
	5    =RPD1/8.1
	6    =RPD1/8.4
	7    =RPD1/8.4
	9    =RPD1/9.8


	-XK1
	Vícepólové
	1    =RPD1/8.3
	2    =RPD1/8.3
	3    =RPD1/8.5
	4    =RPD1/8.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
	1;2    =+ (RPG.S3)



	XMV
	-XMV1
	Vícepólové
	1    =RPD1/6.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XN
	-XN
	Vícepólové
	N1    =RPD1/3.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	XPE
	-XPE
	Vícepólové
	PE    =RPD1/3.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	XS
	-XS
	Vícepólové
	L1:1;2    =RPD1/3.0
	L2:1;2    =RPD1/3.1
	L3:1;2    =RPD1/3.1
	N:1;2    =RPD1/3.1
	PE:1;2    =RPD1/3.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	1;2;3    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XSH
	-XSH1
	Vícepólové
	=RPD1/13.7



	XT
	-XT
	Vícepólové
	1    =RPD1/4.1
	PE    =RPD1/4.1
	N    =RPD1/4.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-XT1
	Vícepólové
	1    =RPD1/6.4
	2    =RPD1/6.4
	3    =RPD1/6.5

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
	1;2    =+ (RPG.S3)



	XU
	-XU
	Vícepólové
	0VDC:1;2;3;4;5;6    =RPD1/4.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XUPS
	-XUPS1
	Vícepólové
	L:1;2    =RPD1/4.2
	PE:1;2    =RPD1/4.2
	N:1;2    =RPD1/4.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XUPS2
	Vícepólové
	1    =RPD1/4.2
	N    =RPD1/4.3
	PE    =RPD1/4.2
	2    =RPD1/4.2
	3    =RPD1/4.3

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XUPS3
	Vícepólové
	1    =RPD1/4.3
	2    =RPD1/4.3
	3    =RPD1/4.3



	XV
	-XV
	Vícepólové
	L    =RPD1/4.0
	N    =RPD1/4.1
	PE    =RPD1/4.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)
	1;2    =+ (RPG.S3)


	-XV1
	Vícepólové
	1    =RPD1/10.0


	-XV2
	Vícepólové
	1    =RPD1/10.1
	2    =RPD1/10.1
	3    =RPD1/10.2
	4    =RPD1/10.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XV3
	Vícepólové
	1    =RPD1/10.3
	2    =RPD1/10.4
	3    =RPD1/10.4
	4    =RPD1/10.5
	5    =RPD1/10.5
	6    =RPD1/10.5
	7    =RPD1/10.6
	8    =RPD1/10.6

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XV4
	Vícepólové
	1    =RPD1/10.8
	2    =RPD1/10.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)


	-XV5
	Vícepólové
	1    =RPD1/10
	2    =RPD1/10

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XY
	-XY
	Vícepólové
	1    =RPD1/8.1
	2    =RPD1/8.1
	3    =RPD1/8.4
	4    =RPD1/8.4

	3D model
	Uspořádání skříně
	1;2    =+ (RPG.S3)
	=+ (RPG.S3)



	XZ
	-XZ
	Vícepólové
	1    =RPD1/7.4
	2    =RPD1/7.4
	3    =RPD1/7.8
	4    =RPD1/8.1
	5    =RPD1/8.1
	6    =RPD1/8.4
	7    =RPD1/8.4
	9    =RPD1/9.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	XZMC
	-XZMC
	Vícepólové
	1    =RPD1/7.4
	2    =RPD1/7.4
	3    =RPD1/7.9
	4    =RPD1/8.2
	5    =RPD1/8.2
	6    =RPD1/8.5
	7    =RPD1/8.5
	9    =RPD1/9.8

	3D model
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)



	Y
	-Y1
	Vícepólové
	x1;x2    =RPD1/8.1


	-Y2
	Vícepólové
	x1;x2    =RPD1/8.4



	YK
	-YK1
	Vícepólové
	12;11;14    =RPD1/8.3


	-YK2
	Vícepólové
	12;11;14    =RPD1/8.5



	Z
	-Z1
	Vícepólové
	L    =RPD1/4
	N    =RPD1/4
	PE    =RPD1/4
	=RPD1/4



	ZUPS
	-ZUPS1
	Vícepólové
	2    =RPD1/4.3
	L    =RPD1/4.2
	N    =RPD1/4.2

	3D model
	Uspořádání skříně
	;;PE    =+ (RPG.S3)


	-ZUPS2
	Vícepólové
	L    =RPD1/16.1
	N    =RPD1/16.1
	PE    =RPD1/16.1

	3D model
	Uspořádání skříně
	L;N;PE    =+ (RPG.S3)



	+inst
	CP
	-CP1
	Vícepólové
	=RPD1/11.0
	L/A1    =RPD1/11.0
	N/A2    =RPD1/11.0

	-CP1
	Vícepólové
	14;13    =RPD1/11.1



	-CP2
	Vícepólové
	=RPD1/11.1
	L/A1    =RPD1/11.2
	N/A2    =RPD1/11.2

	-CP1
	Vícepólové
	14;13    =RPD1/11.2




	HE
	-HE1
	Vícepólové
	=RPD1/5.6


	-HE2
	Vícepólové
	=RPD1/5.7



	L
	-L1
	Vícepólové
	=RPD1/5.5



	N
	-N
	Vícepólové
	=RPD1/5.5



	OS
	-OS1
	Vícepólové
	=RPD1/11.5
	1    =RPD1/11.5
	2    =RPD1/11.5
	3    =RPD1/11.5
	4    =RPD1/11.5
	5    =RPD1/11.5


	-OS2
	Vícepólové
	=RPD1/15.0
	1    =RPD1/15.0
	2    =RPD1/15.1
	3    =RPD1/15.1
	4    =RPD1/15.1
	5    =RPD1/15.1
	=RPD1/15.1


	-OS3
	Vícepólové
	=RPD1/15.2
	1    =RPD1/15.2
	2    =RPD1/15.2
	3    =RPD1/15.3
	4    =RPD1/15.3
	5    =RPD1/15.3
	=RPD1/15.3


	-OS4
	Vícepólové
	=RPD1/15.4
	1    =RPD1/15.4
	2    =RPD1/15.4
	3    =RPD1/15.4
	4    =RPD1/15.4
	5    =RPD1/15.4



	PE
	-PE
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.5
	2    =RPD1/5.5
	=RPD1/5.0
	=RPD1/5.5



	PT
	-PT1
	-ETN
	Vícepólové
	=RPD1/5.6




	RX
	-RX1
	Vícepólové
	=RPD1/12.2
	1    =RPD1/12.2
	2    =RPD1/12.2
	3    =RPD1/12.2
	4    =RPD1/12.2
	5    =RPD1/12.2
	6    =RPD1/12.3
	7    =RPD1/12.3
	8    =RPD1/12.3
	=RPD1/12.3


	-RX2
	Vícepólové
	=RPD1/12.5
	1    =RPD1/12.5
	2    =RPD1/12.5
	3    =RPD1/12.6
	4    =RPD1/12.6
	5    =RPD1/12.6
	6    =RPD1/12.6
	7    =RPD1/12.6
	8    =RPD1/12.6
	=RPD1/12.6



	S
	-S
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.1
	2    =RPD1/5.1
	3    =RPD1/5.1
	4    =RPD1/5.1
	5    =RPD1/5.1
	6    =RPD1/5.1
	7    =RPD1/5.1
	8    =RPD1/5.1



	SB
	-SB1
	Vícepólové
	11;12    =RPD1/14.1
	11;12    =RPD1/14.2



	SP
	-SP1
	Vícepólové
	=RPD1/11.3
	L    =RPD1/11.3
	L1    =RPD1/11.3
	N    =RPD1/11.3
	N1    =RPD1/11.4



	TX
	-TX1
	Vícepólové
	=RPD1/12.0
	1    =RPD1/12.0
	2    =RPD1/12.1
	3    =RPD1/12.1
	4    =RPD1/12.1
	5    =RPD1/12.1
	=RPD1/12.1


	-TX2
	Vícepólové
	=RPD1/12.4
	1    =RPD1/12.4
	2    =RPD1/12.4
	3    =RPD1/12.4
	4    =RPD1/12.4
	5    =RPD1/12.4
	=RPD1/12.5



	V
	-V1
	-WL1
	Vícepólové
	=RPD1/10.0


	-WS1
	Vícepólové
	=RPD1/10.1


	-WSB1
	Vícepólové
	=RPD1/10.3


	-WSB2
	Vícepólové
	=RPD1/10.5


	-WSH1
	Vícepólové
	=RPD1/10.8




	VDC
	-0VDC
	Vícepólové
	=RPD1/5.0



	WL
	-WL
	-EQ1
	Vícepólové
	=RPD1/3.2


	-M1
	Vícepólové
	=RPD1/6.2


	-MV1
	Vícepólové
	=RPD1/6.1


	-RPD1
	Vícepólové
	=RPD1/3.0


	-Y1
	Vícepólové
	=RPD1/8.0


	-Y2
	Vícepólové
	=RPD1/8.3




	WLR
	-WLR1
	Vícepólové
	=RPD1/6.4



	WS
	-WS
	-ARC
	Vícepólové
	=RPD1/13.4


	-CP1
	Vícepólové
	=RPD1/11.0


	-CP2
	Vícepólové
	=RPD1/11.1


	-HE1
	Vícepólové
	=RPD1/5.6


	-HE2
	Vícepólové
	=RPD1/5.7


	-IRC
	Vícepólové
	=RPD1/13.1
	SH    =RPD1/13.3


	-IT1
	Vícepólové
	=RPD1/5.3


	-OS1
	Vícepólové
	=RPD1/11.5


	-OS2
	Vícepólové
	=RPD1/15.0


	-OS3
	Vícepólové
	=RPD1/15.2


	-PT1
	Vícepólové
	=RPD1/5.5


	-RX1
	Vícepólové
	=RPD1/12.2


	-RX2
	Vícepólové
	=RPD1/12.5


	-S1
	Vícepólové
	=RPD1/5.0


	-SP1
	Vícepólové
	=RPD1/11.3


	-TK1
	Vícepólové
	=RPD1/6.3


	-TX1
	Vícepólové
	=RPD1/12.0


	-TX2
	Vícepólové
	=RPD1/12.4


	-YK
	Vícepólové
	=RPD1/8.3



	-WS2
	-OS3
	Vícepólové
	=RPD1/15.4





	+M1
	ARC
	-ARC
	Vícepólové
	=RPD1/13.4
	1    =RPD1/13.4
	2    =RPD1/13.4
	3    =RPD1/13.5
	4    =RPD1/13.5
	7    =RPD1/13.5
	8    =RPD1/13.5
	9    =RPD1/13.5
	10    =RPD1/13.6



	IRC
	-IRC
	Vícepólové
	=RPD1/13.1
	1    =RPD1/13.1
	2    =RPD1/13.2
	3    =RPD1/13.2
	4    =RPD1/13.2
	8    =RPD1/13.3
	9    =RPD1/13.2



	WS
	-WS03
	Vícepólové
	SH    =RPD1/13.3




	+nformační tabule parkovacích systémů
	PE
	-PE
	Vícepólové
	1    =RPD1/5.3
	2    =RPD1/5.3
	3    =RPD1/5.3
	4    =RPD1/5.3
	5    =RPD1/5.3
	=RPD1/5.3



	VDC
	-0VDC
	Vícepólové
	=RPD1/5.3




	+24VDC
	Vícepólové
	=RPD1/5.0
	=RPD1/5.3


	+V1
	B
	-B1
	Vícepólové
	=RPD1/10.3
	=RPD1/10.4


	-B2
	Vícepólové
	=RPD1/10.5
	=RPD1/10.6



	BL
	-BL1
	Vícepólové
	x1;x2    =RPD1/10



	H
	-H1
	Vícepólové
	x1;x2    =RPD1/10.8





	=RPD1E
	FAH
	-FAH1E
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6;7;8    =+ (RPG.S3)

	3D model


	FI
	-FI1E
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6;7;8    =+ (RPG.S3)

	3D model

	-FI3E
	Uspořádání skříně
	L1;T1;L2;T2;L3;T3    =+ (RPG.S3)

	3D model


	FU
	-FU5
	Uspořádání skříně
	1;2;3;4;5;6    =+ (RPG.S3)

	3D model


	KME
	-KME1
	Uspořádání skříně
	A1;A2;1;2;3;4;5;6;7;8    =+ (RPG.S3)

	3D model


	X
	-X0E
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	3D model

	-X1E
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	3D model


	XKS
	-XKS
	Uspořádání skříně
	=+ (RPG.S3)

	3D model



	=RPD1D
	KA
	-KA9D
	Vícepólové
	12;11;14    =RPD1/8
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