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[bookmark: _Toc132612253]Management summary
V tomto dokumentu jsou popsány technické a funkční požadavky na dodávku řešení známého jako „Robotický vychystávací skladovací systém pro K & V Elektro Nehvizdy“. Objednatel požaduje navrhnout a dodat řešení, které se bude skládat z:
· Vstupních pracovišť 
· Výstupních/pickovacích pracovišť
· Transportních robotů
· Policových regálů
· A souvisejících činností a dodávek (inženýring, instalace, SW, uvedení do provozu, servisní podpora)
Obrázky uvedené v prezentaci jsou referenční. 

[bookmark: _Toc132612254]Harmonogram

	ID
	Akce
	Termín
	Poznámka

	1
	Dokončení Detailního projektu dle odst. 3.1.1 Smlouvy 
	Do 1 měsíce od nabytí účinnosti Smlouvy
	

	2
	Dodání Zařízení dle odst. 3.1.2 Smlouvy
	Do 2 měsíců od nabytí účinnosti Smlouvy
	

	3
	Instalace a implementace Zařízení a zahájení 30denního pilotního provozu Zařízení dle odst. 3.1.2.Smlouvy
	Do 3 měsíců od nabytí účinnosti Smlouvy
	

	4
	Dokončení Implementace dle čl. 3.1.2 Smlouvy a zahájení poskytování Servisu dle odst. 3.1.3 Smlouvy
	Do 4 měsíců od nabytí účinnosti Smlouvy
	



Harmonogram realizace, respektující výše uvedený harmonogram, včetně popisu jednotlivých fází a předpokládané součinnosti objednatele požadujeme předložit Nabízejícím v rámci nabídky v dokumentu „Popis návrhu řešení“. 

[bookmark: _Toc132612255]Místo plnění
Místem plnění je nové distribuční centrum K & V Elektro Nehvizdy.
[bookmark: _Toc132612256]Layout řešeného prostoru
[image: ]

[bookmark: _Toc132612257]Údaje o prostoru
Řešená oblast je umístěna na betonové mezaninové konstrukci s nosností 1 t/m2. 
Na předpjatých stropních panelech Spiroll je betonová podlaha tloušťky 10 cm, ve které je roznášecí kari síť ve výšce 4cm.
Maximální přípustné průměrné zatížení je 1.000 kg na m2. 

Rovinatost podlahy mezaninu dle DIN 18202, tabulka 3: na 2m2 výšková odchylka menší než 3 mm, dilatační mezery do 5 mm. 

[bookmark: _Toc132612258]Hmotnost zboží
algoritmus na distribuci zboží v policových regálech/oblastech skladu
Maximální váha naplněného regálu je 1000kg. Objednateli jsou známy volumetrické informace o zboží a tyto budou poskytnuty Poskytovateli za účelem navržení řídícího algoritmu, který zajistí, že nedojde k přetížení regálu nebo oblasti s regály, tzn. Objednatel požaduje distribuovat zboží do regálu tak, aby celkové zatížení přepočtené na m2, včetně zohlednění váhy robotů, nebylo více než 10 kN/m2. 

[bookmark: _Toc132612259]Informace o provozu, kapacitách
Na betonovém mezaninu provozovaný vychystávací sklad bude provozován ve dvou směnách, 14 hodin čistého času v pracovních dnech.
Požadováno je uložení cca 14 000 Sku a brutto kapacita cca 1300M3.
Požadováno je vychystat 6.020 řádků objednávek/den, ve špičce pak 7.700 řádků objednávek/den. Hodinový přepočet pak znamená vychystávat 430 řádků objednávek v běžných dnech a 550 řádků objednávek ve špičkových dnech. 
Jeden řádek objednávky = jeden transport regálu se zbožím k pracovišti pickování. 
Na inbound pracovišti se předpokládá, že bude zaskladňováno až 153 položek za hodinu. 
Referenčním výpočtem provedeným externím logistickým konzultantem bylo spočítáno, že pro požadovaný výkon bude nutné použít:
· 2x vstupní pracoviště
· 3x pickovací pracoviště
· 25x transportní robot
Zadavatel požaduje po nabízejícím v dokumentu „Popis návrhu řešení “ předložit výpočet, kterým prokáže, že uváděné množství robotů je dostačující. 

[bookmark: _Toc132612260]Předmět dodávky
Předmětem dodávky je návrh, detailní specifikace, dodávka, oživení/integrace a servisní podpora pro roboticky podporovaný systém vychystávání definovaný na principu „rack-to-man“. (Jakékoliv obrázky/popisy/schémata níže jsou pouze pro referenci a nejsou výsledkem detailního inženýringu). 
Systém samotný, tj. Zařízení ve smyslu odst. 2.1 Smlouvy, se skládá z:
1) Regálový policový systém designu pro robotické řešení výšky do 2,8m s lokacemi pro zboží. 
2) 25x mobilní roboti transportující regály na příjmové a výdejové pracoviště.
3) 2x inbound pracoviště pro vkládání zboží regálu
4) 3x outbound pracoviště pro pickování zboží z regálu
5) IT systému zahrnující
a. Interface mezi WCS (warehouse control system – součást dodávky) a podnikovým informačním systémem KV Elektro
b. Systémem pro řízení robotů
c. Reportingovým nástrojem

[bookmark: _Toc132612261]Rackový systém
Požadován je policový rackový systém se 6 výškovými úrovněmi s tím, že pod první výškovou úrovní musí být dostatečné výška pro průjezd transportního. S ohledem na požárně bezpečnostní řešení stavby není nutné počítat s výškovou rezervou pro umístění sprinklerového systému. 
Předpokládaná výška:	cca 2,8m
Nosnost:	dimenzovat na maximální teoretickou možnou nosnost 1000kg na rack.
Dodavatel doloží výpočet zatížení podlahy svým řešením.
[bookmark: _Toc132612262]Transportní roboti
Mobilní transportní roboti vyzvedávají racky ze skaldové lokace a transportují je k out-bound/pickovacím pracovištím a vice versa. 
Navigace robota je zajištěna pomocí QR kódů nalepených na podlaze v požadovaném rastru. Komunikace s řídícím systémem bude zajištěna prostřednictvím WIFI sítě (předmět dodávky objednatele – WiFi, 2,4/5G, IEEE802.11 b/g/n. 
Robot není určen k provozu v oblastech, ve kterých se pohybují operátoři. 
Roboti musí mít možnost přejíždět mezi uličkami. 
Robot musí mít CE certifikát a musí být vybaven bezpečnostními funkcemi.
Preferované parametry výkonu baterií:
Provoz po nabití:		2 a více hodin
Dobíjení:			10 minut a méně
Životnost baterie:	2.000 a více cyklů

[bookmark: _Toc132612263]Nabíjecí stanice
Součástí dodávky jsou také nabíjecí stanice. 
Počet a rozmístění nabíjecích stanic navrhne Poskytovatel. V nabídce požadujeme uvést požadavky na připojení do napájecí sítě. Připojení zajistí Objednatel. 

[bookmark: _Toc132612264]Inbound pracoviště
Na inbound pracovištích je prováděno vkládání produktů do regálu – replenishment. Fyzické i informační toky jsou znázorněny na schématu níže. 
Design inbound pracoviště může být shodný s designem out-bound pracoviště a musí být možné využívat dočasně in-bound pracoviště také jako out-bound pracoviště. 
[image: ]
Obrázek: schéma IT procesu na inbound pracovišti

Po potvrzení vložení množství zboží do konkrétního racku je tento přepravním robotem odvezen na volnou lokaci ve skladovací ploše. 

[bookmark: _Toc132612265]Outbound pracoviště
Na outbound pracovišti provádí operátoři pikování potřebného zboží z racků dovezených transportními roboty do přepravek umístěných v „put-to-wall“ regálech. Operátoři jsou podporování informačním panelem (obrazovkou), optickým ukazovátkem a put-to-light displeji umístěnými pod pozicemi na „put-to-wall“ regálu tak, aby se eliminovala chybovost pickovacího procesu. 
Předpokládaný výkon operátora pickování: z racku dovezeného na out-bound pracoviště je vypickováno potřebné množství zboží za 10-15 sekund. 
[image: ]
Obrázek: schéma IT procesu na pickovacím pracovišti


[bookmark: _Toc132612266]IT systém
Objednatel zajistí následující elementy IT infrastruktury:
· Aktivní síťové prvky (switche, wifi – network/přístupové body)
· Servery a serverovnu (doporučena je konfigurace se třemi servery)
Požadavky na součinnost popíše nabízející ve své nabídce. 

[bookmark: _Toc132612267]HW položky požadované po nabízejícím
· Vybavení in-bound a out-bound pracovišť
· Operátorská stanice s monitorem
· Na každé pracoviště 1x stanice
· Fixní skener čárových kódů (například honeywell 7120 plus nebo alternativní)
· Na každé pracoviště 1x
· Optické ukazovátko
· Na každé pracoviště 1x
· Ruční skener čárových kódů
· Na každé pracoviště 1x
· Put-to-light displej pro každou pozici v put-to-wall regálu
[bookmark: _Toc132612268]SW vrstvy

Řídící systém ovládající roboty musí podporovat pickovací strategii „rack-to-person“. 
Řídící systém musí být možné integrovat na ERP/WMS systém zákazníka SAP. Případně potřebnou součinnost s dodavatelem SAP zajistí objednatel bez dodatečných nákladů pro nabízejícího. 
Řídící systém robota obdrží od mibWMS zákazníka požadavky na replenishment a/nebo pickovací úlohy, následně provede jejich optimalizaci a zajistí realizaci těchto požadavků s tím, že do nadřazeného systému zákazníka poskytne zpětnou vazbu o výsledku plnění. 
Řídící systém musí být v české lokalizaci.
Na pickovacích pracovištích řídící systém informuje operátora jaké množství zboží má odebrat z robotem přivezeného racku, kde je umístěné zobrazí na dotykovém displayi i pomocí optického ukazovátka přímo na racku a následně pak na displejích put-to-light informuje operátora jaké množství má vložit, do které lokace put-to-wall. Operátor provede potvrzení splnění úkolu zmáčknutím tlačítka put-to-light displeje. 
Vrstva řídící pohyb robotu (RMS – robot management systém) propojuje všechny roboty prostřednictvím WI-FI sítě, průběžně updatuje informace o statutu jednotlivých robotů, přiřazuje jednotlivým robotům úlohy a plánuje robotům trasy tak, aby nedocházelo ke konfliktům. 
Mezi WMS zákazníka a řídícím systémem robotického řešení budou vyměňovány minimálně následující informace:
· Informace o zboží (SKU) – včetně volumetrických informací
· In-bound úlohy
· Pickovací úlohy
· Informace o rozdílech v množství
· Informace pro put-to-wall displeje
[bookmark: _Toc132612269]Reporting
Objednatel požaduje po Nabízejícím zajistit dodávku funkcionality „reportingu“ a  jeho napojení na SAP BW, to vše v souladu s čl. 7 Smlouvy. Tímto se rozumí také možnost parametrizování předdefinovaných reportů o výkonnosti systému a operátorů. 

[bookmark: _Toc132612270]Ostatní položky
[bookmark: _Toc132612271]Oplocení
Oplocení, které je rovněž součástí Zařízení, je požadováno pouze po kratších stranách mezaninu. Oplocení musí zajistit, aby do prostoru, ve kterém se pohybují roboti, nevstoupil neautorizovaný člověk, respektive aby před vstupem do tohoto prostoru došlo k zastavení pohybu robotů. Součástí dodávky je tedy zajištění bezpečnosti pomocí řízeného přístupu do vyhrazené oblasti a kontrolou neautorizovaného vstupu do oblasti s roboty (například skrze inbound nebo outbound pracoviště). 

[bookmark: _Toc132612272]Detailní projekt
Součástí dodávky je příprava detailního návrhu a popisu všech částí systému v rámci plnění dle odst. 3.1.1 Smlouvy. Poskytovatel – jako součást Detailního návrhu – poskytne podrobnou implementační dokumentaci, zahrnující zejména, ale nejenom:
· Funkční specifikaci
· Specifikaci jednotlivých komponent
· Interface specifikaci
· Výkresovou dokumentaci s rozmístěním regálů
· Statickými výpočty zatížení podlahy
· Popis algoritmu, který bude zajišťovat, že nedojde k přetížení oblasti nad přípustnou mez 10 kN/m2
· Kotevní plán
· Požadavky na propojení s informačním a reportingovým systémem objednatele
· Plán BOZP
· Požadavky na připojení k napájecí soustavě
· Požadavky na WIFI
· Požadavky HW IT infrastrukturu
· Dokumentace skutečného provedení
· Dokumentace k OEM komponentům
· Návody k obsluze a údržbě v českém jazyce
[bookmark: _Toc132612273]Implementace
Součástí Implementace dle odst. 3.1.2 Smlouvy vedle dodání Zařízení také jeho kompletní instalace. Poskytovatel si zajistí veškerou potřebnou techniku pro vykládku, manipulaci z místa vykládky do místa realizace, manipulaci v místě realizace. 
Likvidaci odpadů zajistí Objednatel. 
Připojování technologických rozvaděčů k napájecí soustavě zajistí Objednatel. Rozvody mezi technologickým rozvaděčem a technologií jsou zodpovědností Poskytovatele. 
Přístup do místa realizace nebude spojen s žádnými dalšími náklady a poplatky. Objednatel zajistí sociální zázemí pro pracovníky Poskytovatele a dále pak uzamykatelnou místnost pro uskladnění zázemí Poskytovatele. 
Objednatel zajistí ostrahu místa. Riziko ztráty v důsledku krádeže tak bude na straně Objednatele. 
V průběhu prací v místě realizace zajistí Poskytovatel vedení stavebního deníku. 

[bookmark: _Toc132612274]Součinnost při integraci, oživení, integrace, testování
Součástí Implementace je integrace s nadřazeným informačním systémem Objednatele. Zatím účelem poskytne Poskytovatel Objednateli nezbytnou součinnost při tvorbě procesních map, definici interface a případných úprav na straně IT vrstvy Objednatele. 
Dílčí testy mohou probíhat ještě před samotnou instalací robotického řešení, případně při postupném oživování celého řešení. 
V závěrečné fázi budou otestovány veškeré funkcionality dle testovacích scénářů přiložených k této Technické specifikaci, které jsou její nedílnou součástí. Úspěšné dokončení testů bude předpokladem pro akceptaci dodávky. 

[bookmark: _Toc132612275]Školení obsluhy a údržby
Objednatel požaduje po Poskytovateli, v rámci Implementace dle odst. 3.1.3 Smlouvy,  zajištění školení pro:
· Vedoucí operátory tak, aby tito byli následně schopni zaškolit běžné uživatele v běžné práci při replenishmentu, pickování a inventurách v robotickém systému.
· Vedoucí operátory tak, aby mohli paramtetrizovat a řešit běžné provozní procesy.
· Pracovníky technické údržby, tak aby byli schopni provádět preventivní i adhoc servisní úkony.
[bookmark: _Toc132612276]Servisní podpora v záruční době
Poskytovatel popíše v dokumentu „Popis návrhu řešení“ detailně zajištění servisní podpory pro všechny elementy systému (mechanické, elektromechanické, roboty, řídící systém(y)) jakožto Servisu ve smyslu odst. 3.1 3 Smlouvy. 
· Za hot-line službu 16/5
· Za preventivní inspekci a četnost těchto inspekcí
· Hodinové sazby za korektivní servisní podporu podle profesí
· Další náklady, které jsou eventuálně s pohledu Poskytovatele relevantní
1) Klasifikace vad, jakož i doby, za které musí být vady vyřešeny v souladu s odst. 7.6 SMLouvy ,jsou následující: 
	Vada kategorie „A“
	Omezení více jak 50% výkonu Zařízení dle požadavků Smlouvy: vyřešení do 12 hodin 

	Vada kategorie „B“
	 Omezení 25-50% výkonu Zařízení dle požadavků Smlouvy: vyřešení do 24 hodin

	Vada kategorie „C“
	Omezení do 25% výkonu Zařízení dle požadavků Smlouvy: vyřešení do 48 hodin



Lhůty pro řešení vad běží v pracovní dny v České republice od 6:00 do 22:00, v souladu s odst. 7.6 Smlouvy. 
Vadou není chyba Zařízení způsobená: 
· chybami nebo změnami produktů nebo připojených zařízení, které nejsou poskytovány podle Smlouvy;
· jednáním Objednatele, zejména fyzickým poškozením Zařízení Objednatelem či jím pověřenou osobou, fyzickým poškozením Zařízení z důvodů přičitatelných Objednateli, například propadem střechy pracoviště, nevhodnými provozními podmínkami, zastavením dodávky elektrického proudu, chybami sítě/serveru v zařízení Objednatele, chybami vzniklými z nedostatečné údržby Zařízení Objednatelem v rozporu s požadavky Smlouvy;
· událostmi vyšší moci vedoucími k poškození Zařízení, například záplavami, bleskem apod.
Pravidla počítání dostupnosti a kritéria pro založení nedostupnosti Zařízení jsou uvedena v odst. 7.6 Smlouvy. Procento dostupnosti se počítá na měsíční bázi. 

[bookmark: _Toc132612277]Zahrnuto v Implementaci
Součástí dodávky je:
1) veškeré související inženýringové práce, 
2) doprava
3) veškeré montážní práce včetně veškeré potřebné manipulační a montážní techniky
4) návrh a dodávka bezpečnostního řešení (oplocení se zabezpečeným vstupem)
5) poskytnutí součinnosti KV Elektro a třetím stranám (například dodavateli stavby a správce firemního informačního systému)
6) implementační plán
7) plán BOZP
8) výchozí revize elektroinstalace
9) návody k obsluze a údržbě v českém jazyce
10) zaškolení obsluhy a údržby
11) ramp-up support po dobu 30 dní ode dne převzetí
12) servisní podpora po dobu záruční doby s hot-line službou 16/5
13) Případně další dle specifikace Nabízejícího
14) Licence k SW potřebné k provozu celého systému dle čl. 13 Smlouvy

[bookmark: _Toc132612278]Nezahrnuto v dodávce
Součástí dodávky není (zajistí Objednatel):
1) Náklady na součinnost KV a třetích stran (například interní IT oddělení, externí partneři)
2) Stavební připravenost (elektro, podlahy, …)
3) Likvidace odpadu
Vstup na místo plnění nebude spojen s žádnými dalšími náklady. 



[bookmark: _Toc132612279]Požadavky na zpracování nabídky
Objednatel požaduje zpracovat nabídku v českém jazyce a preferuje následující členění:
1) Identifikace nabízejícího
2) Popis návrhu řešení (v případě, že se řešení bude lišit v podstatných parametrech od řešení popsaného v této zadávací dokumenty, Objednatel si vyhrazuje právo takovouto nabídku odmítnout)
3) Specifikace jednotlivých zařízení
4) Specifikaci IT a SW řešení
5) Požadavky na součinnosti/definice rozhraní dodávky
6) Jednotlivé fáze projektu a jejich popis, rámcový harmonogram realizace díla
7) Návrh obchodních a platebních podmínek
8) Popis servisní podpory pro řešení záručních i nezáručních problémů, popis servisní organizace, servisní střediska
9) Specifikaci náhradních dílů a jejich cenu
10) Referenční projekty
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TABULKA MÍSTNOSTÍ


ČÍSLO NÁZEV MÍSTNOSTI
PLOCHA


V1


nákladní výtah -1, 0, 1, 2
8,03
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01 Základní proces příjmu

		SCÉNÁŘ:

		

		NÁZEV:

		



		POPIS:

		



		ODPOVĚDNÁ OSOBA:

		





NASTAVENÍ TESTOVACÍCH DAT


		

		DATOVÉ OBJEKTY

		HODNOTY

		POPIS

		KOMENTÁŘE A POZNÁMKY



		1

		Dodavatel 1

		

		

		



		2

		Dodavatel 2

		

		

		



		3

		Produkt 1

		

		Malý 

		



		4

		Produkt 2

		

		

		



		5

		Produkt 3

		

		

		



		6

		Produkt 4

		

		

		



		7

		Produkt 5

		

		Střední 

		



		8

		Produkt 6

		

		

		



		9

		Produkt 7

		

		Velký

		



		10

		Produkt 8

		

		

		





POPIS TESTOVACÍCH KROKŮ


		Č.

		KROKY TESTOVACÍHO PŘIKLADU

		Místo operace



		OČEKÁVANÝ VÝSLEDEK

		SKUTEČNÝ VÝSLEDEK

		ČÍSLO DOKLADU / ZÁZNAMU

		TESTUJE

		OK



		1

		Příprava přijímané dodávky

		KVE 

		Přijímaná dodávka je vytvořena se zbožím výše

		

		

		

		



		2

		Fyzický příjem

		KVE

		Položky jsou načítány a přijímány systémem ve čtečce

		

		

		

		



		3

		Rozdělení zboží do typu skladu AMR

		KVE

		Při načítání jednotlivých položek systém navrhuje jednotlivé HU podle typu uskladnění přijímaného zboží

		

		

		

		



		4

		Dokončení příjmu

		KVE

		Job se uzavře a vytvoří jednotlivé HU na základě strategie uskladnění u přijatého zboží

		

		

		

		



		5

		Přesun HU z příjmu na patro AMR

		KVE

		Job na přesun HU je zpracován a HU má lokaci přiřazenou AMR

		

		

		

		



		6

		Přistavení HU k vstupnímu pracovišti AMR

		KVE

		Job na přesun HU je zpracován a HU má lokaci přiřazenou konkrétnímu pracovišti AMR

		

		

		

		



		7

		Zpracování HU v systému AMR

		Dodavatel

		Položky z HU se korektně načtou do systému AMR

		

		

		

		



		8

		Příprava pořadí racků

		Dodavatel

		Systém AMR si přiřadí jednotlivé racky k zaskladnění zboží z přistavené HU

		

		

		

		



		9

		Příjezd manipulačního robota s rackem na příjmové pracoviště

		Dodavatel

		Robot s rackem přijede na pracoviště kde byla HU načtena

		

		

		

		



		10

		Zobrazení položek ze zpracovávané HU, které je možno do racku uskladnit

		Dodavatel

		Systém zobrazí položky z přistavené HU které je možno uskladnit do přistaveného racku

		

		

		

		



		11

		Načtení položky 

		Dodavatel

		Načtu položku z přistavené HU a systém AMR ji akceptuje

		

		

		

		



		12

		Zobrazení místa v racku na displayi a pomocí optického ukazovátka

		Dodavatel

		Na displayi systemu AMR se zobrazí místo v racku do kterého je možno zboží uskladnit, místo je zobrazeno i přímo na racku pomocí optického ukazovátka napojeného na systém AMR

		

		

		

		



		13a

		Uložení položky do zobrazeného místa v požadovaném počtu(ověření uložení do správné lokace z pohledu velikosti)

		Dodavatel

		Načtená položka je potvrzena do zobrazeného místa v racku

		

		

		

		



		13b

		Uložení položky do zobrazeného místa v neúplném počtu

		Dodavatel

		Načtená položka je potvrzena do zobrazeného místa v racku v neúplném počtu

		

		

		

		



		13c

		Na konci seznamu HU zbyde jedna položka (produkt 8), která nebude fyzicky přítomna

		Dodavatel

		Po načtení a uskladnění všech ostatních položek položek z HU zůstává jenda položka na seznamu nepřijatá

		

		

		

		



		14

		Uzavření uskladnění přistavené HU v systému dodavatele

		Dodavatel

		Systém AMR uzavře a ukončí úlohu zaskladnění a je připraven začít zpracovávat novou úlohu

		

		

		

		



		16

		Odeslání potvrzení do systému KVE

		Dodavatel

		Systém AMR odešle seznam položek a jejich množství zaskladněných do systemu AMR

		

		

		

		



		17

		Přijetí potvrzení položek a množství

		KVE

		Systém KVE přijme seznam položek a jejich množství zaskladněných do systemu AMR

		

		

		

		



		18

		Ověření potvrzených a rozdílových položek odeslaných přes rozhraní

		KVE

		Kontrola a potvrzení že počty jednotlivých položek se shodují v systému KVE i AMR 

		

		

		

		



		19

		Nepřijetí informace ze systému KVE systémem AMR

		Dodavatel/KVE

		Systém AMR nedostane informace ze systemu KVE následně se vytvoří workflow na kontrolu procesu

		

		

		

		



		20

		Odeslání chybové zprávy do systému KVE

		Dodavatel/KVE

		Systém AMR odešle chybovou zpravu do systemu KVE a ten ji přijme

		

		

		

		



		21

		Odmítnutí zprávy z AMR do systému KVE

		Dodavatel/KVE

		Systém AMR odešle chybovou zpravu do systemu KVE a ten ji nepřijme následně se vytvoří workflow na kontrolu procesu
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[image: image4.wmf]

Chyba! Neznámý argument přepínače.

10


Strana 7/7




[image: image1.png][image: image2.png][image: image3.png][image: image4.wmf]_1003822877




image7.emf
Integrační test 02 - 

výdej zboží.doc


Integrační test 02 - výdej zboží.doc
[image: image3.png]





4. květen 1998

		[image: image1.png]mib:con






		Projekt


SAP HANA

		[image: image2.png]NV K&V
ELEKTRO








		

Fáze: Implementace



		Autor:

		Výstupní dokument SAP HANA

		Verze z:



		Mibcon a.s.

		Dokumentace testovacích případů (K&V Elektro a.s.)

		 DOCVARIABLE  "Date completed"  \* MERGEFORMAT 3.11.2015 







02 Základní proces výdeje

		SCÉNÁŘ:

		

		NÁZEV:

		



		POPIS:

		



		ODPOVĚDNÁ OSOBA:

		





NASTAVENÍ TESTOVACÍCH DAT


		

		DATOVÉ OBJEKTY

		HODNOTY

		POPIS

		KOMENTÁŘE A POZNÁMKY



		1

		Odběratel 1

		

		

		



		2

		Odběratel 2

		

		

		



		3

		Produkt 1

		

		

		



		4

		Produkt 2

		

		

		



		5

		Produkt 3

		

		

		



		6

		Produkt 4

		

		

		



		7

		Produkt 5

		

		

		



		8

		Produkt 6

		

		

		



		9

		Produkt 7

		

		

		



		10

		Produkt 8

		

		

		





POPIS TESTOVACÍCH KROKŮ


		Č.

		KROKY TESTOVACÍHO PŘIKLADU

		Místo operace



		OČEKÁVANÝ VÝSLEDEK

		SKUTEČNÝ VÝSLEDEK

		ČÍSLO DOKLADU / ZÁZNAMU

		TESTUJE

		OK



		1

		Příprava odesílané dodávky

		KVE 

		Odesílaná dodávka je vytvořena se zbožím výše

		

		

		

		



		2

		Sklopení vlny k odesílaným dodávkám

		KVE

		Odesílané dodávky na odběratele výše jsou v systemu KVE sloučeny do vlny

		

		

		

		



		3

		Rozdělení zboží do jednotlivých typů skladů

		KVE

		Zboží obsažené v dodávkách výše se rozdělí podle strategie typu vyskladnění

		

		

		

		



		4

		Odeslání skladových příkazů pro AMR

		KVE

		Část zboží ze sklopené vlny určené dle strategie vyskladnění z AMR se odešle do systému AMR

		

		

		

		



		5

		Příjem skladových příkazů pro AMR

		Dodavatel

		Systém AMR přijme seznam zboží k vyskladnění

		

		

		

		



		6

		Připravení pořadí přistavení racků

		Dodavatel

		Systém AMR si připraví pořadí racků, které bude přivážet k přihlášeným vychystávacím pracovištím

		

		

		

		



		6a

		Spárování prázdných přepravek s HU a lokacemi v pick to light

		Dodavatel

		Systém AMR si spáruje přepravky které připraví a načte obsluha na jednotlivé lokaci v regálu pick to light do kterého se bude vychystávat zboží z přivezených racků

		

		

		

		



		7

		Přistavení racků pomocí manipulačních robotů

		Dodavatel

		Roboti začnou  přistavovat racky k přihlášeným vychystávacím pracovištím

		

		

		

		



		8

		Zobrazení požadované položky a množství na displayi a pomocí optického ukazovátka

		Dodavatel

		Po přistavení racku na přihlášené vychystávací pracoviště se na displayi pracoviště zobrazí položka a požadovaný počet, položka místo je zobrazena i přímo na racku pomocí optického ukazovátka napojeného na systém AMR

		

		

		

		



		9

		Vyndání zboží z racku

		Dodavatel

		Obsluha vyndá požadované zboží z racku

		

		

		

		



		10

		Skenování zboží 

		Dodavatel

		Obsluha vyndané zboží naskenuje na sceneru vychystávacího pracoviště, alternativně může potvrdit položku na dotykovém dysplayi

		

		

		

		



		11a

		Umístění zboží do přepravky pomocí pick to light a potvrzení kompletního množství

		Dodavatel

		Obsluha umístí položku do přepravky v regálu pick to light přiřazeného tomuto vychystávacímu pracovišti a potvrdí zmáčknutím rozsvíceného tlačítka 

		

		

		

		



		11b

		Umístění zboží do přepravky pomocí pick to light a potvrzení nekompletního množství

		Dodavatel

		Obsluha vyndané zboží naskenuje na sceneru vychystávacího pracoviště, alternativně může potvrdit položku na dotykovém dysplayi a potvrdí neúplné množství, dále umístí položku do přepravky v regálu pick to light přiřazeného tomuto vychystávacímu pracovišti a potvrdí zmáčknutím rozsvíceného tlačítka

		

		

		

		



		11c

		Potvrzení nulového množství (lokace je prázdná)

		Dodavatel

		Obsluha potvrdí mulové množství

		

		

		

		



		11d

		Pokud neuspokojím požadavek na položku/množství z prvního přivezeného racku, systém AMR přiváží další racky s touto položkou, dokud nedojde k uspokojení, nebo doku mám disponibilní množství v systému AMR

		Dodavatel

		Systém AMR systém AMR přiváží další racky s touto položkou, dokud nedojde k uspokojení, nebo doku mám disponibilní množství v systému AMR

		

		

		

		



		12

		Dokončení přípravy vlny

		Dodavatel

		Po vychystání všech položek Systém AMR uzavře a ukončí úlohu vyskladnění a je připraven začít zpracovávat novou úlohu

		

		

		

		



		13

		Odeslání potvrzení do systému KVE

		Dodavatel

		Systém AMR odešle seznam položek a jejich množství vyskladněných ze systemu AMR

		

		

		

		



		14

		Přijetí potvrzení položek a množství

		KVE

		Systém KVE přijme seznam položek a jejich množství zaskladněných do systemu AMR

		

		

		

		



		15

		Ověření potvrzených a rozdílových položek odeslaných přes rozhraní

		KVE

		Kontrola a potvrzení že počty jednotlivých položek se shodují v systému KVE i AMR

		

		

		

		



		16

		Našel jsem položku, která se neshoduje s očekávanou položkou evidovanou na lokaci

		Dodavatel

		Systém zablokuje lokaci a odešle hlášení administrátorovi

		

		

		

		



		17

		Nepřijetí informace ze systému KVE systémem AMR

		Dodavatel/KVE

		Systém AMR nedostane informace ze systemu KVE následně se vytvoří workflow na kontrolu procesu

		

		

		

		



		18

		Odeslání chybové zprávy do systému KVE

		Dodavatel/KVE

		Systém AMR odešle chybovou zpravu do systemu KVE a ten ji přijme

		

		

		

		



		19

		Odmítnutí zprávy z AMR do systému KVE

		Dodavatel/KVE

		Systém AMR odešle chybovou zpravu do systemu KVE a ten ji nepřijme následně se vytvoří workflow na kontrolu procesu
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03 Základní proces inventury

		SCÉNÁŘ:

		

		NÁZEV:

		



		POPIS:

		



		ODPOVĚDNÁ OSOBA:

		





NASTAVENÍ TESTOVACÍCH DAT


		

		DATOVÉ OBJEKTY

		HODNOTY

		POPIS

		KOMENTÁŘE A POZNÁMKY



		1

		Dodavatel 1

		

		

		



		2

		Dodavatel 2

		

		

		



		3

		Produkt 1

		

		

		



		4

		Produkt 2

		

		

		



		5

		Produkt 3

		

		

		



		6

		Produkt 4

		

		

		



		7

		Produkt 5

		

		

		



		8

		Produkt 6

		

		

		



		9

		Produkt 7

		

		

		



		10

		Produkt 8

		

		

		





POPIS TESTOVACÍCH KROKŮ


		Č.

		KROKY TESTOVACÍHO PŘIKLADU

		Místo operace



		OČEKÁVANÝ VÝSLEDEK

		SKUTEČNÝ VÝSLEDEK

		ČÍSLO DOKLADU / ZÁZNAMU

		TESTUJE

		OK



		1

		Založení inventury na lokaci v systému AMR

		Dodavatel

		Systém AMR založí inventuru lokaci

		

		

		

		



		2

		Příjezd manipulačního robota s rackem na pracoviště

		Dodavatel

		Systém AMR přiveze rack

		

		

		

		



		3

		Zobrazení místa v racku na displayi a pomocí optického ukazovátka

		Dodavatel

		V závislosti na typu založené inventury počítám jednu konkrétní položku

		

		

		

		



		4

		Načtení položky

		Dodavatel

		Obsluha načte položku  v systemu AMR

		

		

		

		



		5

		Zadání množství

		Dodavatel

		Obsluha zadá na displayi napočítaný počet

		

		

		

		



		5a

		Množství se shoduje se systémovým stavem

		Dodavatel

		Systém AMR ukončí úlohy počítání položky

		

		

		

		



		5b

		Množství se neshoduje se systémovým stavem

		Dodavatel

		Systém AMR vytvoří nálsedné počítání pro další pracovní stanici(pracovníka)

		

		

		

		



		6

		Pokud se množství neshoduje se systémovým stavem, vzniká úloha na přepočítání položky pro dalšího pracovníka, dokud se 2 po sobě nesejdou ve výsledku

		Dodavatel

		

		

		

		

		



		7

		Pokud se shoduje, ukončím úlohu inventury

		Dodavatel

		Systém AMR ukončí úlohy počítání položky

		

		

		

		



		8

		Po ukončení úlohy inventury odesílám případný rozdílový stav do systému KVE

		Dodavatel

		Systém AMR odešle seznam položek a jejich množství spočítaných v systemu AMR

		

		

		

		



		9

		V systému KVE dojde ke srovnání zásoby na typu skladu AMR 

		KVE

		Kontrola a potvrzení že počty jednotlivých položek se shodují v systému KVE i AMR

		

		

		

		



		10a

		Založení inventury na seznam produktů v systému AMR

		Dodavatel

		Systém AMR založí inventuru na seznam produktů

		

		

		

		



		10b

		Příjezd manipulačního robota s rackem na pracoviště

		Dodavatel

		Systém AMR přiveze rack

		

		

		

		



		10c

		Zobrazení místa v racku na displayi a pomocí optického ukazovátka

		Dodavatel

		V závislosti na typu založené inventury počítám jednu konkrétní položku

		

		

		

		



		11

		Načtení položky

		Dodavatel

		Obsluha načte položku  v systemu AMR

		

		

		

		



		12

		Zadání množství

		Dodavatel

		Obsluha zadá na displayi napočítaný počet

		

		

		

		



		13

		Množství se shoduje se systémovým stavem

		Dodavatel

		Systém AMR ukončí úlohy počítání položky

		

		

		

		



		14

		Množství se neshoduje se systémovým stavem

		

		Systém AMR vytvoří nálsedné počítání pro další pracovní stanici(pracovníka)

		

		

		

		



		15

		Pokud se množství neshoduje se systémovým stavem, vzniká úloha na přepočítání položky pro dalšího pracovníka, dokud se 2 po sobě nesejdou ve výsledku

		Dodavatel

		

		

		

		

		



		

		

		

		

		

		

		

		



		18

		Pokud se shoduje, ukončím úlohu inventury

		Dodavatel

		Systém AMR ukončí úlohy počítání položky

		

		

		

		



		19

		Našel jsem položku, která se neshoduje s očekávanou položkou evidovanou na lokaci

		Dodavatel

		Syytem AMR nahlásí neshodnou položku, tu vyndám do připravené HU a Obsluha zadá na displayi napočítaný počet pokud lokace obsahuje správné položky, pokud ne potrdím 0 počet

		

		

		

		





		20

		Vyndám položku do připravené HU 

		KVE

		

		

		

		

		



		21

		Po ukončení úlohy inventury odesílám případný rozdílový stav do systému KVE

		Dodavatel

		Systém AMR odešle seznam položek a jejich množství spočítaných v systemu AMR

		

		

		

		



		22

		V systému KVE dojde ke srovnání zásoby na typu skladu AMR 

		KVE

		Kontrola a potvrzení že počty jednotlivých položek se shodují v systému KVE i AMR

		

		

		

		



		23

		Založení inventury na typ skladu AMR

		KVE

		Založím inventurní seznam v systemu KVE

		

		

		

		



		24

		Odeslání seznamu položek k inventarizaci do systému AMR

		KVE

		Systém KVE odešle inventurní seznam do systemu AMR

		

		

		

		



		25

		Příjem položek k inventarizaci v systému AMR

		Dodavatel

		Systém AMR přijme inventurní seznam

		

		

		

		



		26

		Seřazení a příjezdy racků na pracoviště

		Dodavatel

		Systém AMR si připraví pořadí racků, které bude přivážet k přihlášeným pracovištím

		

		

		

		



		27

		Zobrazení místa v racku na displayi a pomocí optického ukazovátka

		Dodavatel

		V závislosti na typu založené inventury počítám jednu konkrétní položku

		

		

		

		



		28

		Načtení položky

		Dodavatel

		Obsluha načte položku  v systemu AMR

		

		

		

		



		29

		Zadání množství

		Dodavatel

		Obsluha zadá na displayi napočítaný počet

		

		

		

		



		30

		Množství se shoduje se systémovým stavem

		Dodavatel

		Systém AMR ukončí úlohy počítání položky

		

		

		

		



		31

		Množství se neshoduje se systémovým stavem

		

		Systém AMR vytvoří nálsedné počítání pro další pracovní stanici(pracovníka)

		

		

		

		



		32

		Pokud se množství neshoduje se systémovým stavem, vzniká úloha na přepočítání položky pro dalšího pracovníka, dokud se 2 po sobě nesejdou ve výsledku

		Dodavatel

		

		

		

		

		



		33

		

		

		

		

		

		

		



		34

		Pokud se shoduje, ukončím úlohu inventury

		Dodavatel

		Systém AMR ukončí úlohy počítání položky

		

		

		

		



		35

		Našel jsem položku, která se neshoduje s očekávanou položkou evidovanou na lokaci

		Dodavatel

		Syytem AMR nahlásí neshodnou položku, tu vyndám do připravené HU a Obsluha zadá na displayi napočítaný počet pokud lokace obsahuje správné položky, pokud ne potrdím 0 počet

		

		

		

		



		36

		Vyndám položku do připravené HU 

		KVE

		

		

		

		

		



		37

		Po ukončení úlohy inventury odesílám případný rozdílový stav do systému KVE

		Dodavatel

		Systém AMR odešle seznam položek a jejich množství spočítaných v systemu AMR

		

		

		

		



		38

		V systému KVE dojde ke srovnání zásoby na typu skladu AMR 

		KVE

		Kontrola a potvrzení že počty jednotlivých položek se shodují v systému KVE i AMR
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04 Základní proces můstek

		SCÉNÁŘ:

		

		NÁZEV:

		



		POPIS:

		



		ODPOVĚDNÁ OSOBA:

		





NASTAVENÍ TESTOVACÍCH DAT


		

		DATOVÉ OBJEKTY

		HODNOTY

		POPIS

		KOMENTÁŘE A POZNÁMKY



		1

		Odběratel 1

		

		

		



		2

		Odběratel 2

		

		

		



		3

		Produkt 1

		

		

		



		4

		Produkt 2

		

		

		



		5

		Produkt 3

		

		

		



		6

		Produkt 4

		

		

		



		7

		Produkt 5

		

		

		



		8

		Produkt 6

		

		

		



		9

		Produkt 7

		

		

		



		10

		Produkt 8

		

		

		





POPIS TESTOVACÍCH KROKŮ


		Č.

		KROKY TESTOVACÍHO PŘIKLADU

		Místo operace



		OČEKÁVANÝ VÝSLEDEK

		SKUTEČNÝ VÝSLEDEK

		ČÍSLO DOKLADU / ZÁZNAMU

		TESTUJE

		OK



		1

		Synchronizace položek v typu skladu AMR

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		2

		Číslo skladu

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		3

		Číslo položky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		4

		Název položky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		5

		Základní MJ

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		6

		Délka

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		7

		Šířka

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		8

		Výška

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		9

		Objem

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		10

		Netto váha

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		11

		Brutto váha

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		12

		Minimální zásoba

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		13

		Maximální zásoba

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		14

		URL sobrázku

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		15

		EAN

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		16

		Příjem - vytvoření objednávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		17

		Potvrzení objednávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		18

		Zrušení objednávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		19

		Číslo skladu

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		20

		Číslo fikt. Spř

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		21

		SJ

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		22

		Přijímaná dodávka

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		23

		Čas datum

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		24

		Položka fikt. Spř

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		25

		Číslo zboží

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		26

		množství

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		27

		Výdej – vytvoření objednávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		28

		Potvrzení objednávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		29

		Zrušení objednávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		30

		Číslo skladu

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		31

		Spř z dodávky

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		32

		Čas datum

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		33

		Položka Spř.

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		34

		Číslo zboží

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		35

		Množství z Spř

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		

		

		

		Informace projde přes můstek

		

		

		

		



		36

		Potvrzení hodnot při komunikaci

		

		Informace projde přes můstek
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