		
Tabulka Specifikace předmětu plnění
na zakázku s názvem:


„Zavedení inovací ve společnosti EKOINVESTA spol. s r.o. – opakované řízení – část 1

Zadavatel určuje dodavatelům speciální technické podmínky pro předmět zakázky, které jsou vymezeny v dokumentu „Tabulka specifikace předmětu plnění“ (pro každou jednotlivou část zakázky samostatně). Zadavatel technickými podmínkami vymezuje charakteristiku poptávaného předmětu plnění, které musí splňovat nabízený předmět plnění dodavatelů. Dodavatel v technických podmínkách uvede, zda jím nabízené plnění splňuje požadavky uvedené ve sloupcích tak, že ve sloupci „Splňuje“, vybere hodící se variantu, „Ano“ v případě, že nabízené plnění splňuje tento požadavek a „Ne“ v případě, že nabízené plnění tento požadavek nesplňuje. V případě, že dodavatel uvede v technických podmínkách alespoň jednou „Ne“ bude vyloučen z důvodu jejich nesplnění. V případě, že dodavatel uvede „Ano“ a při posouzení nabídek bude zjištěno, že nabízené zboží tento požadavek nesplňuje, může být vyloučen z důvodu jeho nesplnění a porušení zadávacích podmínek. V případě, že dodavatel nevyplní ani variantu „Ano“ ani variantu „Ne“ může být vyloučen pro nesplnění zadávacích podmínek. Do sloupce „Dodavatel nabízí“ pak uvede konkrétní hodnotu parametru (ve stejných jednotkách, v jakých je stanoven požadavek) nebo bližší specifikaci jím nabízeného plnění ve vztahu k požadavku. V případě, že dodavatel nevyplní sloupec „Dodavatel nabízí“ a ve sloupci „Splňuje“ zaškrtne variantu „Ano“ má se za to, že dodavatelem nabízené plnění přesně odpovídá požadavku zadavatele, stanoveném ve sloupcích „Požadovaný parametr“ resp. „Požadovaná hodnota“. 

Dodavatel dodá 1 ks nového a nepoužitého robotického pracoviště gumárenské konfekce společně se softwarem pro konstrukci a výrobu pryžových kompenzátorů, blíže specifikovaného níže.


	Robotické pracoviště gumárenské konfekce

	Obchodní název účastníkem nabízeného plnění:
	      (účastník doplní obchodní název nabízeného stroje)

	Požadovaný parametr
	Požadovaná hodnota
	Splňuje
	Dodavatel nabízí

	6-ti osý průmyslový robot, nosnost min. 170 Kg, detekce kolize
	ANO 
	ANO/NE 
	     

	Synchronní rotační manipulátor s následujícími parametry
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Maximální rotační průměr
	Min. 2000 mm
	ANO/NE
	     

	Posuvná délka mezi podporami
	1000 – 3000 mm
	ANO/NE 
	     

	Maximální zatížení
	Min. 1700 Kg
	ANO/NE 
	     

	Maximální moment setrvačnosti
	Min. 2000 Kgm2
	ANO/NE 
	     

	Výměnné nástrojové hlavy – 3x (pryžové pásky, výztužné kordy, ovíjecí páska – bandáž)
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Nástroj pro pryžové pásky: cívka pr. min. 600 mm, šířka pásky 40 – 80 mm
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Nástroj pro výztužné kordy: min. 4 kordy s RFL úpravou pogumované/lepivé
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Nástroj pro ovíjecí pásku: cívka pr. min. 400 mm, šířka pásky 20 – 50 mm, rychlost navíjení/převíjení min. 2 m/s, napětí pásky min. 1000 N
	ANO
	ANO/NE 
	     

	
Software pro konstrukci pryžových kompenzátorů

	Systém CAD/CAM pro návrh a výrobu kompenzátorů DN100 – DN2000
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Návrh a výroba kompenzátorů s 1 a 2 vlnami DN 100 – DN2000
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Návrh a výroba hadic DN 100 – DN2000 a max. Délkou 3000mm 
	ANO
	ANO/NE
	     

	Návrh a výroba kompenzátorů s otočnými a celopryžovými přírubami
	ANO
	ANO/NE
	     

	CAD/CAM systém umožňující rychlý parametrický návrh kompenzátorů a export FEA modelů pro podrobnou analýzu
	ANO
	ANO/NE 
	     

	Pětiletá servisní a aktualizační podpora

	ANO
	ANO/NE
	     



Já (my) níže podepsaný (í)       čestně prohlašuji (eme), že výše uvedené údaje jsou pravdivé, a že dodavatel       v případě jeho výběru zadavatelem v předmětné veřejné zakázce dodá zboží přesně dle technických a obchodních podmínek ve své nabídce.

V     dne      
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