

		[image: ]


tabulka Specifikace předmětu plnění

„Výměna strojního vybavení ve společnosti Tomáš Pavlík“

	[bookmark: _GoBack]Kolový manipulátor

	Základní technické parametry:
	Požadovaná hodnota
	Hodnota dle nabídky účastníka

	Maximální nosnost
	min. 3.800 kg - 4.000 kg
	

	Výška zdvihu 
	9 m – 10 m
	

	Šířka stroje
	max. 2.300 mm
	

	Světlá výška stroje
	min. 500 mm
	

	Vznětový motor
	4 válce
	

	Výkon motoru
	min. 100 kW
	

	Emisní normy
	SCR-AdBlue
	

	Změna směru otáčení ventilátoru chlazení motoru
	ANO
	

	Ovládání směru jízdy u volantu i na joysticku
	ANO
	

	Ovládání pracovních funkcí pomocí joysticku
	ANO
	

	Tři režimy řízení
	ANO
	

	Transportní rychlost
	min. 40 km/h
	

	Hydrostatický pojezdový systém
	regulace rychlosti jízdy bez změny otáček motoru
	

	Automatická parkovací brzda
	ANO
	

	Suché kotoučové brzdy na všech kolech
	ANO
	

	Uzávěrka zadního diferenciálu
	ANO
	

	Pneu s agrodezénem
	min. 405/70R24'
	

	Pracovní hydraulický systém s pístovým hydrogenerátorem
	průtok min. 150 l/min
	

	
	pracovní tlak 20 – 22 MPa
	

	Signalizace při přetížení
	akustická i optická
	

	Hydraulické zajišťování nářadí z místa řidiče
	ANO
	

	Dvojčinný hydraulický okruh na konci ramene
	ANO
	

	Kabina plnící bezpečnostní normy 
	ROPS a FOPS
	

	Klimatizace
	ANO
	

	Pracovní světla na kabině
	min. 2 přední a 2 zadní
	

	Výstražný maják
	ANO
	

	Příslušenství

	Univerzální lopata pro nakládání s rychloupínáním
	ANO
	

	Objem lopaty
	min. 2 m3
	

	Šířka lopaty
	max. 2.400 mm
	



image1.png
- o

X JVS.pdf - Adobe Acrobat Reader DC
Soubor Upravy Zobrazeni Okna Napovéda x
Domovska stranka  Nastroje  Dokument 27 Prihlasit se

Hledat ~
© pomnimka

Ceska verze x=3,52a

EVROPSKA UNIE
Evropsky fond pro regionalni rozvoj
Operacni program Podnikani
* Kk .
a inovace pro konkurenceschopnost

* %
*

Ceska verze - zkraceny text x =3,5a

EVROPSKA UNIE

* X %
. : ’; Evropsky fond pro regionélni rozvoj
* * OP Podnikéani a inovace e Documen ot
827x11,69" < * — * S i — S — + > v
X s o —— L1 loa & il # Ol el ) In
Al = a 9|kl 2





