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Uvod

Navrzeny systémem monitoruje a ovlada osvétleni v zavislosti na dennim
svétle a podle Casovych planu. Cilem aplikace Fidiciho systému je dosazeni
maximalnich moznych uspor elektrické energie spotfebovavané osvétlovaci
soustavou, usnadnéni spravy a udrzby umélého osvétleni a maximalni vyuZiti
flexibility Fidiciho systému pfi specifickych poZadavcich provozovatele na vyuziti
prostoru a nastaveni osvétleni.

Funkéni popis

- kazdé svitidlo je ovladano zvlast a ma nezavisle fiditelnou pfimou a
nepfimou slozku (individualni adresace)

- kazdé svitidlo je libovolné seskupitelné s dalSimi svitidly dle dispozice.
Uskupeni Ize kdykoli ménit dle poZadavkd provozovatele, aniz by bylo
nutné zasahovat do elektroinstalace.

- kazdé slozka svitidla je plynule stmivatelna v rozsahu 0 — 100%

- regulace v zavislosti na mnozstvi denniho svétla — kazdé svitidlo ma
nastavenu vlastni regulacni kfivku

- scénické nastaveni dle pozadavkl uzivatele — Ize nadefinovat az 20
svételnych rezimu (scén) pro kazdé svitidlo. Scény Ize dle provoznich
potieb libovolné upravovat

- mistni ovladani osvétleni tlaCitky na dvefich rozvadéll - typicky pro
potfeby udrzby, pfipadné pro mistni havarijni zapnuti/vypnuti osvétlovaci
soustavy

- automatizaéni funkce zajistuje fidici pocitaC umistény v rozvadéci RACK
19%, ktery je propojen se systemovymi komponenty v NN rozvadécich pres
sit LAN

Centralni funkce:

- mérfeni mnozstvi denniho svétla a polohy slunce zajistuje centralni €idlo
denniho svétla umisténé na stfeSe objektu v poloze, kde neni zastinéno
zadnymi blizkymi objekty

- Cidlo vyhodnocuje intenzitu a smérovost, ale rovnéz dokaze vyhodnotit
difznost denniho svétla. Tyto hodnoty jsou pouzity vypocCetnimi algoritmy
fidiciho procesoru pro pfesny vypocet akcnich veli€in pro jednotliva svitidla
dle nastavenych regulacnich kfivek

- navrzeny systém nepotiebuje lokalni Cidla denniho svétla

- centralni fidici pocita€ spousti ¢asové plany

- Casovym fizenim lze dosahnout dalSich uspor elektrické energie na
osvétleni (typicky €asy nocCniho utlumu pfi zachovani dostatecné hladiny
osvétlenosti pro dobry zrakovy vykon)

- konfigurace ¢asovych planlt bude nastavena dle pozadavkl provozovatele
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- Fidici systém zajiStuje méreni odhorfenych hodin a spotfebované
elektrické energie

- systém hlasi blizici se konec Zivotnosti svételného zdroje konkrétniho
svitidla dle realné odsvicenych hodin

- data o spotiebé jsou ukladana ve formé *.csv souborl v fidicim pocitaci
pro potfeby zpétné analyzy

Popis technického rFeseni

Jde o sbérnicovy fidici systém s decentralizovanou inteligenci, kde centralni pocita¢
zajistuje pouze funkce vysSi automatizace. Mistni ovladani (tladitka) funguje vzdy
nezavisle na fidicim pocitaci, coz zaru€uje vysokou spolehlivost a provozni stabilitu
systému.

DALI sbérnice:

- na fidici sbérnice DALI jsou napojena svitidla normalniho osvétleni

- na jedné sbérnici DALI Ize napojit vySe uvedena DALI zafizeni az do
maximalni adresni a galvanické zatéze DALI sbérnice (64 adres / 120
zatézi)

Systémoveé sbérnice:

- na systémové sbérnice jsou napojeny systémové ovladace a veSkeré
systémoveé komponenty v NN rozvadécich

- vesSkeré vazby mezi ovladaci a svitidly jsou feSeny vramci adresace
systému, bez ohledu na fyzické napojeni na sbérnice

- na systémovou sbérnici je napojeno i centralni vSesmérové Cidlo denniho
svétla

Sitova komunikace LAN:

- komunikaéni gatewaye v NN rozvadéci jsou s fidicim pocitacem propojeny
mistni siti LAN

- lze wvyuzit existujici sitovou infrastrukturu (pokud existuje, neni tfeba
budovat vlastni technologickou sit)

- sitové propojeni umoziuje provadét udrzbu systému pfes vzdaleny pristup
a provadét upravy nastaveni systému dle pozadavku uzivatele
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Funkéni rozsiritelnost (polozky nize NEJSOU soucasti cenové nabidky)
Aktory a vstupy:

- systém umoziuje rozS8ifovani o dalSi fizena svitidla, pfipadné jiné typy
aktoru (kontaktni moduly pro ovladani nestmivatelnych svételnych zdroju,
motorické jednotky pro Zaluzie, svétliky apod.) a vstupni moduly (tlacCitkove
vstupy a dalSi systémové ovladace).

Graficka vizualizace:

- systém muze byt dovybaven licenci pro grafickou vizualizaci objektu

- ve vizualizaci jsou pak na realnych pudorysech objektu zanesena vSechna
fizena svitidla a systémové ovladace

- svitidla zobrazuji svlj aktualni stav vrealném case (vykon, porucha,
aktualni svételna scéna, pocet odhofenych hodin, akt. spotfeba)

- vizualizace dovoluje ruéni ovladani celkd nebo individualni ovladani
kterehokoli fizeného svitidla

- vizualizace je dulezita pro udrzbu objektu, jelikoz ma funkci rychlé
lokalizace poruchy a pro potfeby evidence disponuje tzv. alarm listem
s pfehledem aktualnich, potvrzenych i odeznélych poruch

- vizualizace rovnéZz umozniuje vynulovat odhofené hodiny u vyménénych
svételnych zdroju

- Aktivace grafické vizualizace je SW komponentou vyZadujici vlastni licenci
— v zakladni konfiguraci systému neni tato licence zahrnuta, nicméné ji lze
dokoupit a systém funkéné dale rozsifit

Mezisystémova integrace:

- systém Fizeni osvétleni lze propojit se systémem fizeni budovy
prostfednictvim protokolu BMS a pfenasSet stavy sumarnich poruch,
individualnich  poruch, aktualni provozni rezim, vykon, data
z managementu odhofenych hodin.

- Integrace dovoluje nadfazenému systému posilat do systému Fizeni
osvétleni rovnéz povely

- Aktivace sluzby BMS komunikace je SW komponentou vyzadujici vlastni
licenci — v zakladni konfiguraci systému neni tato licence zahrnuta,
nicméné ji Ize dokoupit a systém funkéné dale rozsifit

Zavér

Ridici systém splfiuje v navrzené konfiguraci vSechny poZadavky na
maximalné usporny provoz osvétlovaci soustavy a na jeji uplnou flexibilitu. Navrh
obsahuje jak regulaci v zavislosti na dennim svétle, tak statické scénické fizeni
vCetné vazby na automatické Casove plany.

Navic systém nabizi efektivni nastroje pro spravu a udrzbu objektu v podobé
detekce chybovych stavi, méfeni odhofenych hodin a vzdaleného pfistupu.
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