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TABULKA PILOT
1P071/18 Z8 HNEVOTIN - TELOCVICNA (03.06.2019)

&islo E hové zatizeni pramér | délka | hlava | armoko$ typ homi hrana| wika | primér | . . . . . .
& max| svislé min ¢[ vodorovné | piloty | piloty | piloty | piloty | hlavice | hlavice | hlavice | hlavice %_Nﬂﬁf %:Mﬂ%? %ﬁwﬂaf %_Mﬂﬁf %_Nﬂ_‘ﬁz.\ %ﬁ%ﬁ: %ﬁhﬁ%
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1 470 235 53 27 600 | 55 | 190 | w4 HL 0,600 | 1,30 | 1250 00 05 20 038 22 00 00
2 570 285 61 36 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 05 2,0 08 32 00 0,0
3 150 225 113 35 600 | 65 | 190 | V3 HL 0,600 | 130 | 1250 00 05 20 038 32 00 00
4 450 225 113 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 05 2,0 08 32 00 0,0
5 450 225 113 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 2,0 08 32 00 00
6 450 225 113 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 0,5 2,0 08 32 00 0,0
7 320 160 63 25 600 45 -1,90 V5 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 05 2,0 08 12 00 0,0
8 850 425 94 32 600 80 -2,33 V1 H1 -1,025 1,30 1250 0,0 0,1 2,0 08 38 08 05
9 480 240 101 25 600 60 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 27 00 00
10 350 175 117 40 600 70 -1,90 V2 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 0,5 2,0 08 37 00 0,0
1 730 365 94 39 600 80 -2,33 Vi H1 -1,025 1,30 1250 0,0 0,1 20 08 38 08 05
12 480 240 101 25 600 6,0 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 0,5 2,0 08 2,7 00 0,0
13 350 175 17 40 600 70 -1,90 V2 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 37 00 00
14 470 235 53 27 600 55 -1,90 V4 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 0,5 2,0 08 2,2 00 0,0
15 570 285 61 36 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 32 00 00
16 450 225 113 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 0,5 20 08 32 00 0,0
17 450 225 13 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 32 00 00
18 450 225 113 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 32 00 0,0
19 450 225 13 35 600 65 -1,90 V3 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 32 00 00
20 320 160 63 25 600 45 -1,90 V5 H1 -0,600 1,30 1250 00 05 20 08 12 00 00
21 290 145 53 21 600 45 -1,90 V5 H1 -0,600 1,30 1250 0,0 0,5 20 08 12 00 0,0
22 290 145 53 21 600 45 -1,90 V5 H1 -0,600 130 1250 0,0 0,5 20 08 12 00 0,0
POPIS PILOT

Nmax= 450 Nmax [kN]

Mmax= 113 Mmax [kNm]

H1 -0,600 TYP A HORNI LIC HLAVIC [m]

V3 —1,900]  TYP VIZIUZE A HORNI LIC PILOT [m]

D = 0,600]  PROMER PILOTY [m]

L= 6500 DELKA PILOTY [m]

BETON PILOT C25/30 XC2 - (CZ, F.1) = Cl 0,20 - Dmax22 - S3

BETON HLAVIC €25/30 XC2 - (CZ, F.1) - CI 0,20 - Dmax22 - S3

POVRCH KALICHA JE NUTNO ZDRSNIT

EXCENTRICITA PILOT A HLAVIC VZHLEDEM K MODULOVE OSE <—

HLAVICE H1 BUDE POUZITA PRO SLOUPY PRUREZU 400/400 | 300/300 mm

— . rd .

+0,000 = drovet podlahy stévajictho objektu (-1,800)
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