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SPECIFIKACE PŘEDMĚTU PLNĚNÍ

Výběrové řízení s názvem:

„TOP PRINT Packaging s.r.o. – Dodávka vysokozdvižných vozíků“

	INDUKČNĚ VEDENÝ VYSOKOZDVIŽNÝ VOZÍK S DOLŮ SEDÍCÍM ŘIDIČEM VČETNĚ INDUKČNÍHO VEDENÍ

	Obchodní název nabízeného plnění:
	……… (doplní účastník)

	Požadovaný parametr
	Požadovaná hodnota
	Hodnota dle nabídky účastníka

	Indukčně vedený VZV

	Nosnost
	Min. 1000 kg
	

	Manipulace palet, od rozměru 80 x 80 cm, výška palety cca 150 cm a max. hmotnost palety 750 kg, do rozměru 120 x 120 cm, výška palety 150 cm a maximální hmotnost 750 kg
	Ano
	

	Nosnost ve výšce 6500 mm
	Min. 800 kg
	

	Synchronní automatický roztah vidlí, ovládaný z místa řidiče
	Pro palety š. 700 – 1200 mm
	

	Bezpečnostní kamera – monitor systém s kamerou integrovanou na vidlích stroje a monitorem v kabině řidiče
	ano
	

	Výška zdvihu
	Min. 6.5 m
	

	Provedení pro úzké uličky – šířka uličky mezi paletami 1,9 m
	Ano
	

	Maximální (stavební) výška stroje
	3,85 m
	

	Minimální rychlost jízdy v uličce
	8 km/h
	

	Baterie 48V /750 Ah, Systém AQM pro zavodňování baterie 48V
	Ano
	

	Výdrž baterie – 2 směny provozu
	Ano
	

	Vysokofrekvenční nabíječ baterie 48V 110A 7kW, Konektor nabíječe Rema DIN 320 [Pb], Nabíjecí kabel 
	Ano
	

	Výměna baterie rolnovým stojanem
	Ano
	

	Elektronická kontrola zajištění baterie ve vozíku
	Ano
	

	Vozík odpovídá směrnici ES-86/663/EHS, ISO normě 36991 byl schválen pro provoz v zemích EU
	Ano
	

	Dokumentace, provoz a návod v českém jazyce
	Ano
	

	Ovládání vozíku v českém jazyce
	Ano
	

	Sdružený displej zobrazující natočení řídícího kola, kapacita baterie, počet motohodin, výšku zdvihu, rychlost pojezdu a servisní informace
	Ano
	

	Elektrické servořízení
	Ano
	

	Tříkolová náprava vozíku. Dvě kola na straně nákladu, jedno kolo na zadní straně
	Ano
	

	Synchronní reluktační motory, třída účinnosti IE4 ( 95% ) Provozní teplota oleje (40°C), nižší provozní náklady
	Ano
	

	30% rekuperace energie, při spouštění a brždění stroje
	Ano
	

	Čelní posez řidiče – po směru jízdy. Nosný rám zdvihu umístěn napravo - nalevo
	Ano
	

	AC řízení s CAN – Bus Systémem
	Ano
	

	Simultánní zdvih nákladu a pojezdu vozíku
	Ano
	

	Joystick ovládání funkcí vozíku s bezpečnostním nožním spínačem
	Ano
	

	Synchronní otáčení vidlí mimo / vně pracovní uličky. Ovládání z místa řidiče
	Ano
	

	Indukční vedení zabudované ve vozíku s poloautomatickým nájezdem na indukční vedení, Generátor + záložní zdroj
	Ano
	

	Vulkolanové pneu
	Ano
	

	RFID technologie 2 čtečky RFID, ovládání a monitoring pohybu manipulačního vozíku v pracovní uličce. Měření dráhy zabrzdění nebo zpomalení vozíku na konci uličky, nastavení zdvihových funkcí, nastavení rychlostí vozíku,
Včetně RFID čipů a jejich instalace v podlaze
Asistenční systém, profily rychlosti pojezdu se spínáním pomocí transpondérů v závislosti na oblasti, použití pro různé rychlosti pojezdu v uličkách skladu. 
	Ano
	

	Připojení přes přípojku RS 232, připojení Scanneru, připojení na WMS pomocí universálního logistic interface – včetně
Licence pro provoz – pro 2 VNA stroje, včetně parametrizace software a napojení na WMS zákazníka
	Ano
	

	Vozíkový terminál Barevný resistivní dotykový displej terminálu 10“
1024*768 pixels
- Intel® Atom 4x2 GHz; 8GB RAM; 64GB SSD*

- Wi-Fi 6, 2 vnitřní antény
- OS Windows® 10 IOT Enterprise*
- Provozní teplota -30°C to +50°C
*Uvedené odkazy na obchodní názvy jsou použity pro přiblížení požadovaného standardu, jelikož zadavatel není schopen stanovit technické podmínky dostatečně přesně nebo srozumitelně a zadavatel u každého jednotlivého odkazu připouští možnost nabídnout rovnocenné řešení.

	Ano
	

	Skener čárových kódů 2D
Odolný, robustní snímač čárových kódu s technologií
fuzzy logic vhodný pro průmyslové aplikace
Čtení 2D čárových kódů do vzdálenosti 20m
Odolné krytí proti pádu a vlhkosti (IP65)
Základnová rádiová stanice pro komunikace se
skenerem
Uchycení na vozík
	Ano
	

	WEB SERVICES (Princip komunikace požadujeme na úrovni úkolů (tasks, jobů) zpracovávaných obousměrně v reálném čase. Jednotlivé úkoly mohou být složeny z podúkolů tzv. subtásků,  subjobů. Úkoly mohou být různých typů např. zaskladnění, vyskladnění, přeskladnění, pickování apod. Obsluha VZV vozíku vždy potvrdí splnění úkolu. Pokud jej úkol složený z podúkolů řeší obsluha případné potvrzování podúkolů v SW VZV.  Po potvrzení splnění úkolu (v případě podúkolů po splnění posledního z nich) přijme VZV další úkol. SW VZV musí umět do WMS zasílat také zprávy o definovaných chybových stavech. Zejména se jedná o stavy kdy není zadaný úkol dokončen tak jak WMS očekává. Pokud jsou pro výše uvedené funkcionality potřebné licence, interface  musí být součástí cenové nabídky. VZV vozík musí být vybaven WMT terminálem a scannerem 1D a 2D čárových kódů. Komunikace mezi WMS a interface VZV bude probíhat pomocí protokolu WSDL
	Ano

	

	24V zdroj pro dataterminál a scanner
	Ano
	

	Veškeré funkce stroje plně stavitelné, včetně rychlostí 
	Ano
	

	Dojezd vidlí s nastavením 5 mm nad podlahu skladu
	Ano
	

	Ovládací panel el. stavitelný 
	Ano
	

	Vidlice 120x50 / 1200 mm / h13=60mm
	Ano
	

	LED Osvětlení kabiny stroje, LED osvětlení nákladu, větráky v kabině stroje
	Ano
	

	Plně stavitelné / ve 3-směrech / sedadlo řidiče, odpružené, bederní opěrka
	Ano
	

	Varovný BlueSpot oboustranně
	Ano
	

	Světlá výška kabiny 2100 mm
	Ano
	

	Snímače pro překročení zatížení, bezpečnostní odpojení zdvihu
	Ano
	

	Zpětná vnější zrcátka
	Ano
	

	Vybavení dle EU normy – slaňovací zařízení. Slaňovací systém 
	Ano
	

	RFID technologie – ovládání a monitoring pohybu manipulačního vozíku v pracovní uličce.
	Ano
	

	Zastavení nebo zpomalení vozíku na konci uličky pomocí technologie RFID a transponderů (tagů) a jejich instalace v podlaze pro skladovou navigaci.
	Ano
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	INDUKČNĚ VEDENÝ VYSOKOZDVIŽNÝ VOZÍK S VÝSUVNOU KABINOU VČETNĚ INDUKČNÍHO VEDENÍ

	Obchodní název nabízeného plnění:
	……… (doplní účastník)

	Požadovaný parametr
	Požadovaná hodnota
	Hodnota dle nabídky účastníka

	Indukčně vedený VZV

	Nosnost
	Min. 1000 kg
	

	Manipulace palet, od rozměru 80 x 80 cm, výška palety cca 150 cm a max. hmotnost palety 750 kg, do rozměru 120 x 120 cm, výška palety 150 cm a maximální hmotnost 750 kg
	Ano
	

	Nosnost ve výšce 6500 mm
	Min. 800 kg
	

	Synchronní automatický roztah vidlí, ovládaný z místa řidiče
	Pro palety š. 700 – 1200 mm
	

	Bezpečnostní kamera – monitor systém s kamerou integrovanou na vidlích stroje a monitorem v kabině řidiče
	ano
	

	Výška zdvihu
	Min. 7,28 m
	

	Provedení pro úzké uličky – šířka uličky mezi paletami 1,9 m
	Ano
	

	Maximální (stavební) výška stroje
	3,85 m
	

	Minimální rychlost jízdy v uličce
	8 km/h
	

	Baterie 48V /930 Ah, Systém AQM pro zavodňování baterie 48V
	Ano
	

	Výdrž baterie – 2 směny provozu
	Ano
	

	Vysokofrekvenční nabíječ  baterie 48V 110A 7kW, Konektor nabíječe Rema DIN 320 [Pb], Nabíjecí kabel 
	Ano
	

	Výměna baterie rolnovým stojanem
	Ano
	

	Elektronická kontrola zajištění baterie ve vozíku
	Ano
	

	Vozík odpovídá směrnici ES-86/663/EHS, ISO normě 36991 byl schválen pro provoz v zemích EU
	Ano
	

	Dokumentace, provoz a návod v českém jazyce
	Ano
	

	Ovládání vozíku v českém jazyce
	Ano
	

	Barevný displej zobrazující natočení řídícího kola, kapacita baterie, počet motohodin, výšku zdvihu, rychlost pojezdu a servisní informace
	Ano
	

	Elektrické servořízení
	Ano
	

	Tříkolová náprava vozíku. Dvě kola na straně nákladu, jedno kolo na zadní straně
	Ano
	

	Synchronní reluktační motory, třída účinnosti IE4 ( 95% ) Provozní teplota oleje (40°C), nižší provozní náklady
	Ano
	

	30% rekuperace energie, při spouštění a brždění stroje
	Ano
	

	Měkčené opěrky kolen pod čelním sklem pro komfortní vychystávání
	Ano
	

	AC řízení s CAN – Bus Systémem
	Ano
	

	Simultánní zdvih nákladu a pojezdu vozíku
	Ano
	

	Dvouruční ovládání funkcí vozíku s bezpečnostním nožním spínačem
	Ano
	

	Synchronní otáčení vidlí mimo / vně pracovní uličky. Ovládání z místa řidiče
	Ano
	

	Indukční vedení zabudované ve vozíku s poloautomatickým nájezdem na indukční vedení, Generátor + záložní zdroj
	Ano
	

	Vulkolanové pneu
	Ano
	

	RFID technologie 2 čtečky RFID, ovládání a monitoring pohybu manipulačního vozíku v pracovní uličce. Měření dráhy zabrzdění nebo zpomalení vozíku na konci uličky, nastavení zdvihových funkcí, nastavení rychlostí vozíku,
Včetně RFID čipů a jejich instalace v podlaze
Asistenční systém, profily rychlosti pojezdu se spínáním pomocí transpondérů v závislosti na oblasti, použití pro různé rychlosti pojezdu v uličkách skladu. 
	Ano
	

	Připojení přes přípojku RS 232, připojení Scanneru, připojení na WMS pomocí universálního logistic interface – včetně
Licence pro provoz – pro 2 VNA stroje, včetně parametrizace software a napojení na WMS zákazníka
	Ano
	

	Vozíkový terminál Barevný resistivní dotykový displej terminálu 10“
1024*768 pixels
- Intel® Atom 4x2 GHz; 8GB RAM; 64GB SSD*
- Wi-Fi 6, 2 vnitřní antény
- OS Windows® 10 IOT Enterprise*
- Provozní teplota -30°C to +50°C 
Uvedený odkaz na obchodní název je použitý pro přiblížení požadovaného standardu, jelikož zadavatel není schopen stanovit technické podmínky dostatečně přesně nebo srozumitelně a zadavatel u každého jednotlivého odkazu připouští možnost nabídnout rovnocenné řešení.

	Ano
	

	Skener čárových kódů 2D
Odolný, robustní snímač čárových kódu s technologií
fuzzy logic vhodný pro průmyslové aplikace
Čtení 2D čárových kódů do vzdálenosti 20m
Odolné krytí proti pádu a vlhkosti (IP65)
Základnová rádiová stanice pro komunikace se
skenerem
Uchycení na vozík
	Ano
	

	WEB SERVICES (Princip komunikace požadujeme na úrovni úkolů (tasks, jobů) zpracovávaných obousměrně v reálném čase. Jednotlivé úkoly mohou být složeny z podúkolů tzv. subtásků,  subjobů. Úkoly mohou být různých typů např. zaskladnění, vyskladnění, přeskladnění, pickování apod. Obsluha VZV vozíku vždy potvrdí splnění úkolu. Pokud jej úkol složený z podúkolů řeší obsluha případné potvrzování podúkolů v SW VZV.  Po potvrzení splnění úkolu (v případě podúkolů po splnění posledního z nich) přijme VZV další úkol. SW VZV musí umět do WMS zasílat také zprávy o definovaných chybových stavech. Zejména se jedná o stavy kdy není zadaný úkol dokončen tak jak WMS očekává. Pokud jsou pro výše uvedené funkcionality potřebné licence, interface  musí být součástí cenové nabídky. VZV vozík musí být vybaven WMT terminálem a scannerem 1D a 2D čárových kódů. Komunikace mezi WMS a interface VZV bude probíhat pomocí protokolu WSDL
	Ano

	

	24V zdroj pro dataterminál a scanner
	Ano
	

	Veškeré funkce stroje plně stavitelné, včetně rychlostí 
	Ano
	

	Dojezd vidlí s nastavením 5 mm nad podlahu skladu
	Ano
	

	Ovládací panel el. stavitelný 
	Ano
	

	Přední bezpečnostní tvrzené sklo s výhledem na obě vidlice
	Ano
	

	Vidlice 120x50 / 1200 mm / h13=60mm
	Ano
	

	LED Osvětlení kabiny stroje, LED osvětlení nákladu, větráky v kabině stroje
	Ano
	

	Plně stavitelné / ve 3-směrech / sedadlo řidiče, odpružené, bederní opěrka
	Ano
	

	Varovný BlueSpot oboustranně
	Ano
	

	Světlá výška kabiny 2100 mm
	Ano
	

	Snímače pro překročení zatížení, bezpečnostní odpojení zdvihu
	Ano
	

	Zpětná vnější zrcátka
	Ano
	

	Držák dokumentů A4
	Ano
	

	Vybavení dle EU normy – slaňovací zařízení. Slaňovací systém 
	Ano
	

	RFID technologie – ovládání a monitoring pohybu manipulačního vozíku v pracovní uličce.
	Ano
	

	Zastavení nebo zpomalení vozíku na konci uličky pomocí technologie RFID a transponderů (tagů) a jejich instalace v podlaze pro skladovou navigaci.
	Ano
	

	
	
	

	Indukční vedení

	Indukční vedení IZF délka 580 bm, včetně odborné instalace, zprovoznění a kalibrace VNA
	Ano
	

	Indukční vedení bude instalováno dle přiloženého výkresu 
	Ano
	

	Frekvenční generátor včetně záložního zdroje
	Ano
	




	Skladová navigace

	Skladová navigace, polo-automatizace : horizontální pozicionování – nájezd na pozici s přesností ±30 mm (přesnost navigace) a předvolba výšek zakládání – vertikální pozicionování s přesností ±5 mm s automatickým za/vyskladňovacím cyklem vozíku. 
	Ano
	




[bookmark: __Fieldmark__809_397727347][bookmark: __Fieldmark__810_397727347]Já (my) níže podepsaný (í)       čestně prohlašuji (eme), že výše uvedené údaje jsou pravdivé, a že dodavatel       v případě jeho výběru zadavatelem v předmětné veřejné zakázce dodá zboží přesně dle technických a obchodních podmínek ve své nabídce.
[bookmark: __Fieldmark__812_397727347]V      , dne      2023
				

…………..………………………….
     			
(Jméno, Příjmení, Podpis a pozice osoby oprávněné jednat za dodavatele)
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